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DM.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1 WSTEP.

1.1. Przedmiot Specvfikacji Technicznej

1.1.1. Specyfikacja Techniczna DM 00.00.00.- Wymagania og6lne odnosi si¢ do wymagan
wspolnych dla poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru
robot, ktore zostanag wykonane w ramach projektu budowlanego pt. ”Sie¢ wodociagowa
w miejscowosci Kobylin”, powiat ciechanowski, woj. mazowieckie.

1.2. Zakres stosowania ST

1.2.1. Specyfikacje Techniczne stanowia czg¢$s¢ Dokumentow Przetargowych 1 Kontraktowych i
nalezy je stosowac w zaleceniu 1 wykonaniu Robot opisanych w punkcie 1.1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

1.3.1. Wymagania og6lne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powiazaniu z nizej wymienionymi Specy-

fikacjami Technicznymi:
D.02.01.01. Roboty ziemne
D.03.02.01. Przebudowa 1 budowa podziemnych sieci wodociagowych

1.3.2. ST opracowane zostaty na podstawie ,, Wytycznych zlecania robot, ustug 1 dostaw
w drodze przetargu” ustalonych przez Generalnego Dyrektora Drog Publicznych
Zarzadzeniem nr 3 z dnia 18 lutego 1994 roku.

1.4. OKreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastgpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowiacy catos$¢ tech-
niczno-uzytkowa (droga) albo jego czg$¢ stanowiaca element konstrukcyjny lub techniczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet)

1.4.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych 1 odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdoéw oraz ruchu
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem 1 zabezpiecze-
niem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy - opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi stro-
nami, sluzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania robot, rejestro-
wanie dokonywanych odbiorow robot, przekazywanie polecen 1 innej korspondencji tech-
nicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawca 1 projektantem.

1.4.5. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow



1.4.6.

1.4.7.

1.4.8.

1.4.9.
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Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami 1 pasami dzielacymi jezdnig.
Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia

Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skar-
pami rowow.

1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstruke;ji

nawierzchni.

1.4.11. Rejestr Obmiarow — akceptowany przez Kierownika Projektu rejestr z ponumerowanymi

stronami stuzacymi do wpisywania przez Wykonawc¢ obmiaru dokonywanych robdt w
formie wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw
podlegaja potwierdzeniu przez Kierownika Projektu.

1.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratoria badawcze zaakceptowane przez Zama-

wiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan 1 préb zwiazanych z ocena ja-
kosci materialdw oraz robot.

1.4.13. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot zgodnie z Dokumentacja

Projektowa 1 Specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

1.4.14. Most — obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej 1

ruchu pieszego.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania ob-

cigzen od ruchu na podloze gruntowe 1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a). Warstwa Scieralna - wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
dziataniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b). Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralna a podbudowa
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprgzen w nawierzchni i przekazywanie ichna  pod-
budowe.

¢). Warstwa wyréwnawcza - warstwa shuzaca do wyr6wnania nierownosci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.

d). Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomoc-
nicze;.

e). Podbudowa zasadnicza — gorna cze$¢ podbudowy spehiajaca funkcje nosne w kon-
strukcji nawierzchni. Moze ona sktadac¢ si¢ z jednej lub z dwoch warstw.



5

f). Podbudowa pomocnicza — dolna cz¢s¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych,

funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu 1 przenikaniem cza-
stek podloza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g). Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gldwnym zadaniem jest ochrona na-

1.4.16.

1.4.17.

1.4.18.

1.4.19.

1.4.20.

1.4.21.

1.4.22.

1.4.23.

1.4.24.

1.4.25.

1.4.26.

1.4.27.

wierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

Niweleta — wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekro-
ju w osi drogi lub obiektu mostowego.

Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tole-
rancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat okreSlony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umiesz-
czenia w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i sSrodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow,
umieszczania urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarza-
nia.

Podloze ulepszone - wierzchnia warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wlasciwego wykonania na-
wierzchni.

Polecenie Kierownika projektu — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Kie-
rownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji Pro-
jektowe.

Przedsiewzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego polfaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podluznym) istniejacego potaczenia.

Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, shuzace do
przeplywu matych ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu koto-
wego, pieszego.

Przeszkoda naturalna — element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w reali-
zacji zadania budowlanego, na przyklad dolina, rzeka itp.
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1.4.28. Przetargowa Dokumentacja Projektowa — cz¢$¢ Dokumentacji Projektowe;j, ktora wska-
zuje lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.29. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie 1 przywrdcenie pierwotnych funk-
cji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego (robot).

1.4.30. Slepy Kosztorys — wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technolo-
gicznej ich wykonania.

1.4.31. Zadanie budowlane — czg$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowiace odrgbna calos¢
konstrukcyjna lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spehienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych
z budowa, modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z Do-
kumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Instrukcji dla Oferentow przekaze dla Wykonawcy
Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacjg 1 wspotrzedne punktéw gldéwnych trasy oraz reperéw. Dziennik Budowy oraz jeden
egzemplarz Dokumentacji Projektowej 1 jeden komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomia-
rowych do chwili ostatecznego odbioru robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i1 utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa bgdzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki, obliczenia 1 doku-

menty:
A. Wykaz Dokumentacji Przetargowej zataczonej do Dokumentéw Przetargowych:

Specyfikacje Techniczne

Przetargowa Dokumentacja projektowa:

1. Opis techniczny

2 Orientacja

3. Plan sytuacyjny

4 Profile podtuzne wraz z rysunkami wynikajacymi z technologii montazu sieci wodocia-

gowej
Przedmiar robét (Slepy kosztorys)

B. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktora zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu
Kontraktu:
1. Projekt budowlany pt. ’Sie¢ wodociagowa w miejscowosci Kobylin”,
powiat ciechanowski, woj. mazowieckie.
Powyzsza Dokumentacja jest dostepna dla oferentow w okresie opracowywania ofert w
siedzibie kierownika Projektu —
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C. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach Ceny Kontrakto-
wej:

1. Projekt organizacji robot,

2. Projekt organizacji ruchu na czas realizacji robot,

3. Plan BIOZ dotyczacy sposobu realizacji inwestycj,

4. Projekt powykonawczy.
Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze si¢ konieczne uzupehienie dokumentacji projektowe;j
przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i1 ST na wlasny
koszt w 4 egzemplarzach i przekaze je Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekaza-
ne przez Kierownika Projektu Wykonawcy stanowia cz¢$¢ Kontraktu, a wymagania wyszcze-
g6lnione w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w ca-
tej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczego6lnych dokumentow obowiazuje kolej-
nos¢ ich waznosci.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontrakto-
wych, a o ich wykryciu winien powiadomi¢ Kierownika Projektu, ktory dokona odpowiednich
zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznos$ci opisu wymiardw wazniejszy jest odczyt ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i1 dostarczone materialy b¢da zgodne z Dokumentacja Projek-
towa 1 ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej 1 w ST beda uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy ma-
teriatow 1 elementéw budowli musza by¢ jednorodne 1 wykazywac bliska zgodnos$¢ z okreslo-
nymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tole-
rancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projek-
towa lub ST, 1 wptynie to na nie zadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda
niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Kierownikowi1 projektu do zatwier-
dzenia uzgodniony z odpowiednim organem zarzadzajacym droga oraz ruchem projekt organi-
zacji ruchu 1 zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb 1 postg-
pu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany prze Wykonawcg na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sy-
gnaly itp. zapewniajace w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow 1 pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien 1 w nocy tych zapor 1 znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Kie-
rownika Projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w
sposob uzgodniony z kierownikiem Projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach



8

okreslonych przez Kierownika Projektu. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wyko-
nawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w Ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ 1 stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy wykanczania rob6t Wykonawca begdzie:

a) utrzymywac teren budowy 1 wykopy bez wody stojacej,

b) podeymowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisdéw 1 norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub uciazliwosci dla os6b lub wiasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajace ze ska-
zenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac
si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdIny wzglad na:
¢ lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopow i drog dojazdowych
¢ Srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

I.  zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekd6w wodnych pylami lub substancjami toksycz-
nymi,

II. zanieczyszczenie powietrza pylami 1 gazami,

III. mozliwo$¢ powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bgdzie utrzymywaé sprawny sprz¢t przeciwpozarowy, wymagany przez od-
powiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych
1 magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami 1 za-
bezpieczone przed dostegpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do roboty beda mialy swiadectwa dopuszczenia, wy-
dane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania
tych materialow na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot
ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zama-
wiajacy powinien otrzymaé¢ zgode¢ na uzycie tych materiatow od wiasciwych organow admini-
stracji panstwowe;.



1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia pod-
ziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiladz bgdacych wiascicie-
lami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach
planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszko-
dzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji 1 urzadzen
podziemnych na terenie budowy 1 powiadomi¢ Kierownika Projektu 1 wladze lokalne o zamiarze
rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bez-
zwlocznie powiadomi Kierownika Projektu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspot-
pracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej do dokonywania napraw. Wykonawca be-
dzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na po-
wierzchni ziemi 1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Za pojazdy lub fadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe dopuszczone na §wiezo
ukonczony fragment budowy, bedzie odpowiedzialny Wykonawca w zakresie naprawy wszel-
kich rob6t w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw dotyczacych bezpieczen-
stwa 1 higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawcea ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprz¢t 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia osob zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie 1 sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot 1 za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzyte do Robdt od Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Kie-
rownika Projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywa¢ Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie po-
winno by¢ prowadzone w taki sposob, aby wykonywane sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przy-
faczami oraz budowle towarzyszace (np. odtworzenie drog, chodnikéw 1 uzbrojenia podziemne-
go) lub jej elementy byly o odpowiedniej jakos$ci technicznej (zgodnie z obowiazujacymi nor-
mami przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Kierownika
Projektu powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.
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1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne 1
miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwiazane z Robotami 1
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisdOw 1 wytycznych podczas
prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypelnienie wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod 1
w sposob ciagly bedzie informowaé Kierownika Projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac
kopie zezwolen 1 inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zr6odlo pozyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materia-
tow przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace pro-
ponowanego zrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatdéw 1 odpowiednie
swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Kierownika Projektu.

Zatwierdzenie partii (czgsci) materialdw z danego Zrddla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego zrddla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze mate-
riaty uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposédb ciagly spetnia wymagania Specyfikacji Tech-
nicznych w czasie postgpu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wiadz na pozy-
skanie materiatdow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowiazany dostarczy¢ Kierownikowi Projektu wymagane dokumenty
przed rozpoczgciem eksploatacji Zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty badan terenowych 1 laboratoryj-
nych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia 1 selekcji do zatwierdzenia Kierowni-
kowi Projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych
materiatlow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia 1 jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materiatdw do Robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdjgte z ukopow 1 miejsc pozyskania piasku 1 zwiru beda formo-
wane w haldy 1 wykorzystane przy zasypce 1 rekultywacji terenu przy ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do Robot lub odwiezione na odklad od-
powiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan Kierownika Projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Kierownika Projektu, Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostalty wyszczegodl-
nione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowia-
zujacymi na danym obszarze.
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2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Projektu w
celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki mate-
rialow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie
podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Kierownik Projektu bedzie przeprowadzatl inspekcje wytworni beda za-
chowane nastgpujace warunki:

a) Kierownik Projektu bgdzie mial zapewniona wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz produ-
centa materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Kierownik Projektu bgdzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwor-
ni, gdzie odbywa si¢ produkcja materialdow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Tere-
nu Budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Kierownika Projektu. Jesh Kierownik
Projektu zezwoli Wykonawcy na zuzycie materialtdow do innych robot, niz te, dla ktérych zostaly
zakupione, to koszt tych materialdw zostanie przewartosciowany przez Kierownika Projektu.

Kazdy rodzaj Robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wy-
konuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaplaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one po-
trzebne do Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ 1 wia-
sciwo$¢ do Robdt 1 byty dostgpne do kontroli przez Kierownika Projektu.

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miej-
scach uzgodnionych z Kierownikiem Projektu lub poza Terenem Budowy w miejscach zorgani-
zowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa Iub ST przewiduja mozliwos$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatow w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu
0 swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materialu, albo w okresie dluzszym,
jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Kierownika Projektu. Wybrany i zaak-
ceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych Robodt. Sprzet uzywany do Robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskaza-
niom zawartym w ST, PZJ, BIOZ lub projekcie organizacji Roboét, zaakceptowanym przez Kie-
rownika Projektu; w przypadku braku ustalenh w takich dokumentach sprzgt powinien by¢
uzgodniony 1 zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
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Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robodt, zgodnie z zasa-
dami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Kierownika Projektu w ter-
minie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymy-
wany w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska
1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu kopie dokumentow potwierdzajacych do-
puszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzg-
tu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o swoim za-
miarze wyboru 1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Kierownika Projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i1 narzedzia nie gwarantujace zachowania warun-
kow Kontraktu, zostana przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do
Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy trans-
porcie materialow — sprzgtu na 1 z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od
wladz co do przewozu nietypowych tadunkow 1 w sposédb ciagly bedzie o kazdym takim prze-
wozie powiadamial Kierownika Projektu.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkdéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okre-
slonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Kierownika Projektu, w terminie prze-
widzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga
by¢ uzyte przez Wykonawcg pod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzytkowa-
nych odcinkéw drég publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowo-
dowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Kontraktem oraz za ja-
kos$¢ zastosowanych materiatdw 1 wykonywanych Robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Pro-
jektowa, wymaganiami ST, PZJ, BIOZ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Kierowni-
ka Projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenia w planie 1 wyznaczenie wy-
sokosci wszystkich elementéw Robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w Doku-
mentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Kierownika Projektu.

Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wy-
znaczeniu Robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Kierownik Projektu, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokos$ci przez Kierownika Projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.
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Decyzje Kierownika Projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow 1 elementow
Robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowe;j
1 w ST, a takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik Projektu
uwzgledni wyniki badan materialow 1 Robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcii i
przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Kierownika Projektu beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wy-
znaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawceg, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finan-
sowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewniania jakos$ci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie 1 przedstawienie do aprobaty Kierowni-
kow1 Projektu programu zapewniania jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wy-
konywania Robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie
Robodt zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami 1 ustaleniami przekazanymi
przez Kierownika Projektu.

Program zapewniania jakosci bedzie zawierac:

a). czes¢ 0gllna opisujaca:

- organizacje wykonania Robot, w tym terminy i spos6b prowadzenia Robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot

- bhp,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

-wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdl-
nych elementow robot,

- system (sposob 1 procedurg) proponowanej kontroli 1 sterowania jakoscia wyko-
nywanych Robot,

- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli (opis laboratorium wia-
snego lub laboratorium , ktéoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie ba-
dan),

- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizméw sterujacych a takze wyciaganych wnioskéw 1 zastosowa-
nych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazy-
wania tych informacji Kierownikowi Projektu.

b). czgs$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami techniczny-
mi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo —
kontrolne,

-rodzaje 1 ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku
materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczania 1 ochrony fadunkow przed utrata ich wiasciwosci w czasie
transportu,

- sposob 1 procedurg pomiardw 1 badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materia-
tow, wytwarzania mieszanek 1 wykonywania poszczeg6lnych elementéw Robot,

- sposOb postgpowania z materiatami 1 Robotami nie odpowiadajacymi wymagania-
mi.
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6.2. Zasady kontroli jakos$ci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osia-
gna¢ zalozong jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg Robot 1 jakosci materiatow. Wykonaw-
ca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i1 badan materialdw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik Projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowala-
Jacy.

Wykonawca begdzie przeprowadza¢ pomiary i1 badania materialdw oraz Robodt z czgstotli-
woscig zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej 1 ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich czgstotliwosci sa okreslone w ST, nor-
mach 1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Kierownik Projektu ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urza-
dzenia 1 sprz¢t badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1 od-
powiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Kierownik Projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w
celu ich inspekcii.

Kierownik Projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagni¢ciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te bgda tak powazne, ze moga
wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Kierownik Projektu natychmiast wstrzyma uzycie do Robot
badanych materiatéw 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy labora-
torium Wykonawcy zostana usunigte 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materia-
tow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badah materialow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania pro-
bek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednako-
wym prawdopodobienstwem wytypowane do badania.

Kierownik Projektu bgdzie mie¢ zapewniona mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ dodatkowe badania
tych materiatow, ktore budza watpliwos¢ co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zo-
stana przez Wykonawceg usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosz-
ty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Kierownika Projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Kierownika Projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
kierownika Projektu.
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6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przy-
padku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Przed przystapieniem do pomiaro6w lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika Projek-
tu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wy-
konawca przedstawi na pismie wyniki do akceptacji Kierownikowi Projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bgdzie przekazywa¢ Kierownikowi Projektu kopie raportow z wynikami badan
jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewniania jakos$ci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaakceptowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Kierownika Projektu

Dla celéw kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Kierownik projektu uprawniony jest do doko-
nywania kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrodet ich wytwarzania, 1 zapewnio-
na mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy 1 producenta materia-
tow.

Kierownik Projektu, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego
przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow 1 Robot z wymaganiami ST na podsta-
wie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Kierownik Projektu moze pobiera¢ probki materialdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa nie-
wiarygodne, to Kierownik Projektu poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych
badaniach przy ocenie zgodno$ci materialow 1 Robot z Dokumentacja Projektowa 1 ST. W ta-
kim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobieranie probek po-
niesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Kierownik Projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikaty na znak bezpieczenstwa, wykazujace, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wia-
sciwych przepisoOw 1 dokumentdéw technicznych,

2. deklaracjg¢ zgodnoSci lub certyfikat zgodnosci z:

e Polska Norma lub,

e aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt.1, 1 ktore spetniaja wymogi
Specyfikacji Techniczne;j.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.
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Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w ra-
zie potrzeby poparte wynikami badan wykonywanych przez niego. Kopie wynikow tych badan
beda dostarczone przez Wykonawce Kierownikowi Projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spehiaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy.

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwaran-
cyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i1 beda dotyczy¢ przebiegu Ro-
bot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonala zapisu, z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoly 1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem 1 opatrzone data 1 podpisem Wykonawcy 1 Kierownika Projektu.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,

- date uzgodnienia przez Kierownika Projektu harmonogramu Robodt 1 Programu Zapew-
nienia Jakosci,

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- terminy rozpoczecia i1 zakonczenia poszczeg6lnych elementéw Robot,

- przebieg Robot, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy 1 przyczyny przerw w
Robotach,

- uwagi 1 polecenia Kierownika Projektu,

- zgloszenia 1 daty odbioréw Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, czg$ciowych 1
ostatecznych odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody 1 temperatury powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ogra-
niczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Pro-
jektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jakosci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych ba-
dan 1 kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy beda przedto-
zone Kierownikowi Projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Kierownika Projektu wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z za-
znaczeniem ich przyjecia lub zajecia stanowiska.
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Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kierownika Projektu do ustosunkowania
si¢. Projektant nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wy-
konawcy Robot.

(2) Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kaz-
dego z elementow Robdt. Obmiary wykonanych Robodt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w Kosztorysie 1 wpisuje do Rejestru Obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatlow, orze-
czenia o jako$ci materialdw, recepty robocze i1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gro-
madzone w formie uzgodnionej w Programie Zapewnienia Jakosci. Dokumenty te stanowia za-
facznik do odbioru koncowego robdt. Winny by¢ one udostgpnione na kazde zyczenie Kierow-
nika Projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastgpujace do-
kumenty:

- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

- protokoty przekazania Terenu Budowy,

- protokoty z narad i ustalen,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru Robdot,

- korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio za-
bezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe od-
tworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bgda zawsze dostgpne dla Kierownika Projektu 1 przedsta-
wione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych Robot zgodnie z Dokumenta-
cja Projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownika Projektu o
zakresie obmierzanych Robdt 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiaroéw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztory-
sie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
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ukonczenia wszystkich Robot. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Kierownika Pro-
jektu na pismie.

Obmiar gotowych Robdt bedzie przeprowadzony z czgstotliwoscia wymagana do celu mie-
sigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczeki-
wanym przez Wykonawcg 1 Kierownika Projektu.

7.2. Zasady okreslania iloSci Robodt i materialow

Dhugos¢ 1 odleglos¢ pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdhiz linii osiowe;.

Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej, objg-
tosci beda wyliczane w m’ jak dlugo$é¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgod-
nie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda zaak-
ceptowane przez Kierownika Projektu.

Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprzg¢t wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w calym okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wyma-
ganiom Specyfikacji technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajace w sposob
ciagly zachowanie doktadnos$ci wg norm zatwierdzonych przez Kierownika Projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw
Robot, a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do odbioru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zro-
zumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupehione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zafacznika do Rejestru Obmiarow, ktorego wzor zostanie
uzgodniony z Kierownikiem Projektu.
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8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
- Odbiory robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu - polegajacy na stwierdzeniu ilosci 1
jakosci robdt, ktore w dalszym procesie realizacji zanikaja lub ulegaja zakryciu.

- Odbidr czgsciowy robot - polegajacy na stwierdzeniu ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci
Robot.

- Odbidr ostateczny roboét - polegajacy na stwierdzeniu usunigcia wad wykrytych przy od-
biorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

- Odbidér pogwarancyjny - polegajacy na ocenie wykonanych Robdt z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na formalnej ocenie 1lo$ci 1 jako$ci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Obmiaru Roboét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwia-
jacym wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot.

Odbioru Robo6t dokonuje Kierownik Projektu.

Gotowos$¢ danej czesci Robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Bu-
dowy z jednoczesnym powiadomieniem Kierownika Projektu. Odbiér powinien by¢ przeprowa-
dzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dzien-
nika Budowy 1 powiadomienia o tym fakcie Kierownika Projektu.

Jakos$¢ 1 los¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podstawie doku-
mentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych 1 w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr czesciowy robot.

Odbior czesciowy Robdt polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych robot. Odbioru czg-
sciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robdt. Odbioru Robot
dokonuje Kierownik Projektu.

8.3. Odbidr ostateczny Robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci 1 wartoSci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzone
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem o tym fak-
cie Kierownika Projektu.

Odbior ostateczny Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych,
liczac od dnia potwierdzenia przez Kierownika Projektu zakonczenia Robdt 1 przyjecia doku-
mentow, o ktorych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obec-
nosci Kierownika Projektu 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako-
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sciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikoéw badan 1 pomiaréw, ocenie wizual-
nej oraz zgodno$ci wykonania Robot z Dokumentacja Projektowa i1 ST.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacja przyjetych w trakcie
odbiorow Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupehiajacych 1 Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robdt poprawkowych lub Robot uzupehiaja-
cych w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonanych Robdt w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa 1 ST z uwzgled-
nieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwa
ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych Robot w sto-
sunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokét od-

bioru ostatecznego Robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace doku-

menty:

a). Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu,

b). Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu 1 ew. uzupekiajace lub zamienne),

c). Recepty 1 ustalenia technologiczne,

d). Dziennik Budowy i Rejestr Obmiar6w (oryginaty),

e). Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST 1
PZJ,

f). Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST
iew. PZJ,

g). Opinig technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich zataczonych wynikow ba-
dan 1 pomiaro6w zalaczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST 1 PZJ.

h). Inne dokumenty wymagane przez Kierownika Projektu,

1). Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii te-
lefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i1 przekaza-
nia tych robot wlascicielom urzadzen.

7). Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza Robdt i sieci uzbrojenia terenu,

k). Kopie mapy zasadniczej powstale] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonaw-
czej.

W przypadku, gdy wg komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zesta-
wione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych 1 Robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.
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8.4. Odbidor pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatym w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzgled-
nieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbidr ostateczny Robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawe pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalona dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawcg w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzgledniac
wszystkie czynno$ci, wymagania 1 badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Ro-
boty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robot beda obejmowac:

e Robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami;

o Warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw 1 transportu na Teren Budowy;

e Wartos¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

e Koszty posrednie obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

e Podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania OQgdélne Specvfikacji Technicznej DM 00.00.00.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkéow Kontraktu 1 Wymagan Ogdlnych zawar-
tych w Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00. obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w
dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Koszt wybudowania objazdéw (przejazdow) 1 organizacji ruchu obejmuje:

(a) Opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiem Projektu i odpowiednimi instytucjami
Projektu Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu
Kierownikowi Projektu i wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z po-
stepu Robot.

(b) Ustawienie tymczasowego oznakowania 1 oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpie-
czenstwa ruchu.

(c) Optaty (dzierzawy) terenu.

(d) Przygotowanie terenu.

(e) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznako-
wania i drenazu.

(f) Tymczasowa przebudowa urzadzeh obcych.
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Koszt utrzymania objazdow (przejazddéw) 1 organizacji ruchu obejmuje:
(a) Oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i1 usuniecie tymczasowych oznakowan piono-
wych, poziomych, barier 1 §wiatel.
(b) Utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow (przejazdow) 1 organizacji ruchu obejmuje:
(a) Usuniecie wbudowanych materialow 1 oznakowania.
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Standardowe Dokumenty Przetargowe, Zlecanie Robot — Mniejsze Kontrakty, Bank

4

Swiatowy, styczen 1995r.

2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane (Dz.U. Nr 89 z 25.08.1994r. poz. 414)

3. Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r. (Dz.U. Nr 10)

4. Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r. (Dz.U. Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r.)

5. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku — Prawo geodezyjne 1 kartograficzne (Dz.U. nr 30 poz.
163 z p6zniejszymi zmianami).

6. Warunki Kontraktu.

7. Dane Kontraktowe.
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D.02.01.01. ROBOTY ZIEMNE
(WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I-1IV KAT.)

1.  Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robot ziemnych i robdt towarzyszacych robotom ziemnym realizowanych w ramach
projektu budowlanego pt. ”Sie¢ wodociagowa w miejscowosci Kobylin”,
powiat ciechanowski, woj. mazowieckie.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu robot ziemnych
oraz robot towarzyszacych robotom ziemnym i obejmuja:
¢ roboty ziemne polegajace na zdjeciu a nastgpnie rozscieleniu humusu (o grubosci min. 15¢m)
na odcinkach realizowanych sieci wodociagowej wraz z przytaczami, zlokalizowanych
w polach, terenach zielonych, ogrodach,
¢ wykopy liniowe o $cianach pionowych zabezpieczone obudowami z rozparciem brzegowym
(typu EXTRA lub innego typu, ale pod warunkiem zachowania parametrow technicznych nie
nizszych niz zastosowane w projekcie oraz posiadania wymaganych atestow, aprobat
technicznych, certytfikatow zgodnosci, certyfikatow na znak bezpieczenstwa i instrukcji
producenta zawierajacej wymogi 1 zalecenia montazu) wykonywane po trasie projektowanych
sieci wodociagowej wraz z przylaczami,
+ zasypke wykopOw z zageszczeniem warstwami obejmujaca wykonanie podiozy z materiatow
sypkich, zasypke wykopdw piaskami z odzysku lub dowiezionymi w ramach wymiany gruntu
za gling, grunty nienosne, glebe 1 grunty nasypowe, zasypke wykopow gruntem rodzimym.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wykop — budowla ziemna wykonana w postaci odpowiednio uksztaltowanej przestrzeni
powstalej w wyniku usunigcia z niej gruntu.

1.4.2. Glebokos$¢ wykopu - rdznica rzgdnej terenu 1 rz¢dnej robot ziemnych, wyznaczona w osi
wykopu.

1.4.3. Pozostate Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi polskimi normami 1 z definicjami podanymi w ST. DM.00.00.00.
»Wymagania ogdlne" pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt.1.5.

2. Materialy
Obudowy klatkowe.

3.  Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt.3
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3.2. Sprzet stosowany do wykonania, zabezpieczenia i odwodnienia wykopow

4.

w gruntach I-IV kat.
Do wykonania wykopow i przemieszczania gruntu moze by¢ stosowany sprzgt:
koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub gasienicowe,
koparko - spycharki,
koparko - tadowarki,
spycharki gasienicowe,
ladowarki,
roOwniarki samojezdne,
lub inny sprzet zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

® & & & O o o

Do umocnienia i zabezpieczenia wykopdw moze by¢ stosowany sprzet:

¢ dzwigi o nosnos$ci do 16t,

¢ obudowy z rozparciem brzegowym (typu EXTRA lub innego typu, ale pod warunkiem
zachowania parametrow technicznych nie nizszych niz zastosowane w projekcie oraz
posiadania wymaganych atestow, aprobat technicznych, certyfikatow zgodnosci, certyfikatow
na znak bezpieczenstwa i instrukcji producenta zawierajacej wymogi i zalecenia montazu).

Do odwodnienia wykopow moze by¢ stosowany sprzet:
¢ do odwodnienia powierzchniowego pompy zatapialne o mocy min. 2,5kW/szt (3szt.).,
¢ do odwodnienia iglofiltrami agregat o nastgpujacych parametrach:
- wydajno$é¢ odpompowywanej wody 160 m’/h
- wysokos$¢ podnoszenia catkowitego 21,3 m H,O
- wysokos$¢ samozasysania 8,8 m H,O
¢ agregaty pradotworcze o mocy min. 14,5kW.

Transport

4.1.0go6lne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”
pkt.4

4.2. Transport gruntu

S.

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie celem wbudowania w nasyp moga byc¢
stosowane nastgpujace srodki transportu:

¢ samochody skrzyniowe,

¢ samochody samowytadowcze,

¢ ciagniki kotowe 1 gasienicowe,

¢ lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Wydajnos¢ srodkow transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego
do wykonywania wykopow.

Wykonanie robot

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot

Ogoblne zasady wykonywania robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.5.
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5.2. Charakterystyka gruntow wystepujacych w wykopach.
W pasie robot ziemnych w wykopach wystepuja nastepujace rodzaje gruntow:
¢ glina, gleba, nasypy niekontrolowane (ztoza kamieni).

Zakres wymiany gruntoéw dokladnie podano w opracowanej dokumentacji projektowe;.
Wystepujace grunty w wykopach mozna zaliczy¢ do kat. I-IV, pod wzglgdem trudnosci ich
odspajania.

5.3. Roboty przygotowawcze.
Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy 1 punktoéw wysokosciowych, usunigcie drzew
1 krzewdéw oraz zdjgcie humusu nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa,
kosztorysami oraz poleceniami Kierownika Projektu.

5.4. Odtworzenie pasa robdt ziemnych.

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w
Dokumentacji Projektowej, Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnia
odprowadzenie wod opadowych poza obszarem robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem 1 nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek wykona¢ wykopy tak, aby
powierzchniom gruntu nadawa¢ w calym okresie trwania robdt spadki zapewniajace
prawidlowe odwodnienie.

Jezeli w trakcie wykonywania robdt ziemnych zostana stwierdzone urzadzenia podziemne nie
wykazane w Dokumentacji Projektowej (kable, przewody itp.), wowczas roboty nalezy
przerwa¢ 1 powiadomi¢ o tym fakcie Kierownika Projektu, ktory podejmie decyzj¢ odnosnie
kontynuowania robot.

5.5. Wykonanie wykopow.
5.5.1.  Wykonanie wykopow z przewiezieniem gruntu do budowy nasypow

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio
wbudowane w nasyp. Odspojenie i transport gruntow przewidzianych do budowy nasypow
sa dopuszczalne tylko wowczas, gdy w miejscu wbudowania zapewniono pracg sprzetu
gwarantujacego rozlozenie i1 zaggszczenie gruntu.

Jezeli grunt jest zmarznigty, nie nalezy go odspaja¢ do glebokosci okoto 0,5 m powyzej
projektowanych rzednych robot ziemnych.

5.5.2. Skarpy wykopow

Sposdb wykonania skarp wykopdw 1 skarp rowdw powinien gwarantowac ich statecznos$¢
w catym okresie prowadzenia robot, a ich naprawa wynikajaca z nieprawidlowego ich
wykonania - niezgodnego z Dokumentacja Projektowa, obciaza Wykonawcg.
Pochylenie skarp wykopow oraz nieréwnosci powierzchni skarp nie powinny przekracza¢
warto$ci podanych w Dokumentacji Projektowej oraz ST D.02.02.02. pkt. 5.7.

5.5.3. Rowy

Rowy boczne powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa. Szeroko$¢ dna 1
glebokos$¢ rowu nie moga rézni¢ si¢ od wymiar6w projektowanych o wiecej niz 5 cm, a
poziom dna nie moze dawac roznic wigkszych niz -3 1+1 cm.
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5.5.4.  Wykopy pod sie¢ kanalizacji sanitarnej wraz z przylaczami i przydomowe drenazowe
oczyszczalnie sciekow

Wykopy pod sie¢ kanalizacji sanitarnej wraz z przylaczami i przydomowe drenazowe

oczyszczalnie Sciekow nalezy wykonaé zgodnie z pkt. 14.1 zamieszczonym w dokumentacji

projektowe;.

5.6. Zageszczenie gruntow w wykopach.
Zageszczenie gruntu w jezdni
Zageszczenie gruntu w wykopach - w podlozu nawierzchni, okreslane jest na podstawie
wskaznika zageszczenia (Is). Wskaznik zaggszczenia Is, wyznaczony na podstawie badan ggstosci
objetosciowej szkieletu gruntu (Pd) wg BN-77/8931-12 na probkach pobranych z podioza wykopu
oraz maksymalnej gestosci objetosciowe] (Pds) szkieletu gruntu okreslonej laboratoryjnie dla
danego gruntu wg PN-88/B-04481.
Wymagane wartosci wskaznika zaggszczenia Is w podiozu wykopow, podano w tablicy Nr 1.

Tablica 1. Wymagane warto$ci wskaznika zagczczenia Is w wykopach (podloze)

Minimalna wartos¢ I dla:
Strefa korpusu Inne drogi
(podloza) Drogi krajowe (wojewddzkie,
gminne)
Gorna warstwa podloza w wykopie o grubosci 20 cm 1,03 1,00
Na glebokosci od 20 dq 50 cm od powierzchni 1,00 1,00
L robét ziemnvch (iezdni)

Jezeli grunty rodzime w podtozu wykonanego wykopu nie maja wymaganego wskaznika
zageszezenia Is, to przed ulozeniem warstwy mrozoochronnej lub konstrukcji nawierzchni,
podioze nalezy dogesci¢. W pozostalych warstwach zasypywanego wykopu zaggszczenie gruntu
w jezdni, nalezy wykona¢ zgodnie z pkt. 14.2 zamieszczonym w dokumentacji projektowe;.
Czestotliwos¢ badan wskaznika Is min. jedno badanie na 500 .

Zageszczenie gruntu poza pasem jezdni
Zaggszczenie gruntu poza pasem jezdni, w ogrodach, polach, terenach zielonych nalezy wykonaé
zgodnie z pkt. 13.2 zamieszczonym w dokumentacji projektowe;.

5.7. Dokladnos$¢ wykonanie wykopow.

Dokfadno$¢ wykonania robot ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana w przekrojach

poprzecznych podanych w Dokumentacji Projektowej nie rzadziej, niz co 200 m.

Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje:

¢ wymiary wykopu w planie nie moga r6zni¢ si¢ od projektowanego wykopu o wigcej niz
10 cm a krawedz dna wykopu nie powinna mie¢ wyraznych zalaman,

¢ r6znica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekraczad
+2 cm1i-3 cm,

¢ pochylenie skarp wykopu nie moze r6zni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego
warto$ci wyrazanej tangensem kata,

¢ maksymalna gigbokos$¢ wklgsnigcia na powierzchni skarpy wykopu nie moze przekracza¢ 10
cm przy pomiarze tata 3 m.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.6

6.2. Sprawdzenie wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na:
¢ sprawdzeniu zgodnosci z Dokumentacja Projektowa, ST 1 zaleceniami Kierownika Projektu
¢ sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robot z uwzglednieniem tolerancji okreslonych w pkt.
55.2.,553.15.7.
¢ sprawdzeniu wskaznikow zaggszczenia podloza gruntowego zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt. 5.6. niniejszej ST.

7. Obmiar robot

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robdt podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.7

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest Im® (metr szescienny) wykonania robot w wykopach.

8. Odbiodr robot

Ogoblne zasady odbioru robot podano w ST DM.00.00.00.,,Wymagania ogdlne” pkt. 8. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST 1 wymaganiami Kierownika
Projektu, jezeli wszystkie pomiary 1 badania, z zachowaniem tolerancji daty wyniki

pozytywne.

10. Podstawa platnosci

10.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptlatnosci podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania
ogolne” pkt.9

10.2. Cena jednostki obmiarowej:
a) Cenal m’ wykonania wykopow obejmuje:
prace pomiarowe 1 oznakowanie robot,
wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odkfad,
profilowanie dna wykopu, rowow 1 skarp zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST,
zageszezenie powierzchni wykopu do wielkosci podanej w ST 1 Dokumentacji
Projektowe;,
przeprowadzenie badan laboratoryjnych,
¢ wykonanie niezb¢dnego odwodnienia na czas budowy.

* & & o

L 4

11. Przepisy zwiazane

11.1. Normy.
1. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.03.02.01. PRZEBUDOWA I BUDOWA PODZIEMNYCH
SIECI WODOCIAGOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbio-
ru robot przy budowie podziemnych sieci wodociagowych realizowanych w ramach projektu
budowlanego pt. ’Sie¢ wodociagowa w miejscowosci Kobylin”,

powiat ciechanowski, woj. mazowieckie.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robdt przy przebudowie i budowie sieci wodociagowe] w ramach inwestycji jak
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy przebudowy 1 budowy sieci wodociagowe;.

Ogoblne zestawienie zakresu rzeczowego robot:

— wodociag z rur PE110 (d,*g=110*10,0mm, SDR11, klasy PE100, PN16, rury do wody
pitnej taczone poprzez zgrzewanie doczotowe ).

— demontaz i montaz hydrantéw nadziemnych ¢ 80 mm.

— podlaczenie do istniejacej sieci wodociagowej PVCI110.

Zakres robot przy wykonywaniu sieci wodociagowej obejmuje:

— oznakowanie robot,

— dostawe materialow,

— wykonanie prac przygotowawczych, w tym rozbiorki istniejacych nawierzchni, przekopy
probne oraz podwieszenie instalacji obcych,

— wykonanie wykopu w gruncie kat. I1I-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu,

— przygotowanie podioza pod przewody sieci wodociagowe;j,

— ulozenie przewodow wodociagowych, odgalezien, montaz rur ochronnych i armatury

— zasypanie 1 zaggszczenie wykopu z demontazem umocnien $cian wykopu,

— odtworzenie nawierzchni po robotach,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.
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1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przewd6d wodociagowy - rurociag wraz z urzadzeniami przeznaczony do dostarczenia
wody odbiorcom.
— wodociag - zesp6t wspolpracujacych ze soba obiektow 1 urzadzen inzynierskich,
przeznaczony do zaopatrywania ludnosci 1 przemyshu w wodg,
— sie¢ wodociagowa zewnegtrzna - uktad przewodow wodociagowych znajdujacy si¢ poza
budynkiem odbiorcoOw, zaopatrujacy w wode ludnos¢ lub zaktady produkcyjne,
— przewod wodociagowy magistralny; magistrala wodociagowa - przew6d wodociagowy
doprowadzajacy wodg od stacji wodociagowej do przewodow rozdzielczych,
— przewod wodociagowy rozdzielczy - przew6d wodociagowy doprowadzajacy wode od
przewodu magistralnego do odgat¢zien domowych 1 innych punktoéw czerpalnych,
— odgalezienie domowe; potaczenie domowe - przewdd wodociagowy z wodomierzem
faczacy sie¢ wodociagowa z wewngtrzng instalacja obiektu zasilanego w wodg.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z polskimi normami PN-87/B-1060 1 PN-
82/M-01600.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania

Wszystkie zakupione przez Wykonawcg materiaty zastosowane do budowy sieci wodociagowej
powinny odpowiada¢ normom krajowym zastapionym, jesli to mozliwe, przez normy europejskie
lub technicznym aprobatom europejskim. W przypadku braku norm krajowych lub technicznych
aprobat europejskich elementy 1 materialy powinny odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich
specyfikacji.

Materialy majace kontakt z woda do picia musza posiada¢ pozytywna opini¢ Panstwowego Zakladu
Higieny w Warszawie.

2.2. Rury przewodowe

Rodzaj rur, ich $rednice zostaly okreslone w projekcie budowlanym.
Do wykonania sieci wodociagowej stosuje si¢ nastgpujace materiaty:
— rury ci$nieniowe z polietylenu (PE) wg PN-EN 12201 i ZAT/97-01-001,

2.3. Beton

Beton hydrotechniczny klasy B15, B20, B25 powinien by¢ zgodny z wymaganiami normy BN-
62/6738-07 1 PN-88/B-06250.

2.4. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ warunkom normy PN-90/B-14501.
2.5. Kruszywo na podsypke

Podsypka pod rurociagi moze by¢ wykonana z piasku lub zwiru. Uzyty materiat na podsypke
powinien odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-86/B-06712, PN-B-11111.

2.6. Armatura odcinajaca

Jako armature odcinajaca (przeplyw wody) nalezy stosowac:

— zasuwy zeliwne klinowe owalne koierzowe z migkkim doszczelnieniem z obudowa
wg PN-83/M-74024.
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2.7. Elementy montazowe

Jako elementy montazowe nalezy stosowac:
— zlacza kielichowo-kohierzowe zeliwne dla rur PVC/PE oraz faczniki rurowe systemu
producenta rur.

2.8. Hydranty

Nalezy stosowac¢ hydranty nadziemne o $rednicy nominalnej 80 mm odpowiadajace wymaganiom
normy PN-89/M-74091 i BN-77/5213-04.

2.9. Skladowanie materialow
2.9.1 Rury przewodowe

Rury nalezy przechowywa¢ w polozeniu poziomym na plaskim, rownym podlozu, w sposob
gwarantujacy zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opadami atmosferycznymi oraz spetnienie
warunkow bhp.

Ponadto rury z tworzyw sztucznych (PE) nalezy skladowac¢ w taki sposob, aby stykaly si¢ one z
podlozem na calej swej dlugosci. Mozna je sktadowac na gesto utozonych podkiadach. Wysokos¢
sterty rur PE nie powinna przekracza¢ 1,5 m. Skladowane rury nie powinny by¢ narazone na
bezposrednie dzialanie promieniowania stonecznego. Temperatura w miejscu przechowywania nie
powinna przekracza¢ 30°C,

2.9.2. Armatura przemystowa (zasuwy, nasuwki, kompensatory, hydranty)

Armatura zgodnie z norma PN-92/M-74001 powinna by¢ przechowywana w pomieszczeniach
zabezpieczonych przed wplywami atmosferycznymi i czynnikami powodujacymi korozjg.

2.9.3. Kruszywo

Skladowisko kruszywa powinno by¢ zlokalizowane jak najblizej wykonywanego odcinka
wodociagu. Podloze skladowiska powinno by¢ rowne, utwardzone, z odpowiednim
odwodnieniem, zabezpieczajace kruszywo przed zanieczyszczeniem w czasie jego sktadowania 1
poboru.

2.9.4. Cement

Skladowanie cementu w workach Wykonawca zapewni w magazynach zamknigtych. Sktadowany
cement musi by¢ bezwzglednie odizolowany od wilgoci. Czas przechowywania cementu nie moze
by¢ dhuzszy niz 3 miesiace.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do robot ziemnych przygotowawczych i wykonczeniowych

W zalezno$ci od potrzeb, Wykonawca zapewni nastgpujacy sprz¢t do wykonania robot ziemnych

1 wykonczeniowych:

— pile motorowa tancuchowa 4,2 KM,

— zuraw budowlany samochodowy o no$nosci do 10 ton,

— koparke podsigbierng 0,25 m’ do 0,40 n?’,

— spycharke kotowa lub gasienicowa do 100 KM,

— sprzgt do zageszczania gruntu, a mianowicie: zageszczarke wibracyjna, ubijak spalinowy,
walec wibracyjny.
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3.2. Sprze¢t do robot montazowych

W zaleznos$ci od potrzeb 1 przyjetej technologii robot, Wykonawca zapewni nastepujacy sprzet
montazowy:

samochod dostawczy do 0,9 t,

— samochdd skrzyniowy do 5 t,

— samochdd samowytadowczy od 25 do 30 t,

— samochodd beczkowoz 4 t,

— przyczepg dluzycowa do 10 t,

— zurawie samochodowe od 5do 6 t,

— weciagarke reczng od 3 do 5 t,

— zgrzewarke do rur PE,

— zespol pradotworezy tréjfazowy przewozny 20 KVA,

— pojemnik do betonu do 0,75 dm’.

Sprzet montazowy 1 Srodki transportu musza by¢ w pehi sprawne 1 dostosowane do technologii 1
warunkow wykonywanych robdt oraz wymogoéw wynikajacych z racjonalnego ich wykorzystania
na budowie.

4. TRANSPORT

4.1. Transport rur przewodowych i ochronnych

Rury mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu wylacznie w potozeniu poziomym. Rury
powinny by¢ tadowane obok siebie na calej powierzchni 1 zabezpieczone przed przesuwaniem si¢
przez podklinowanie lub inny sposob. Rury w czasie transportu nie powinny stykac si¢ z ostrymi
przedmiotami, mogacymi spowodowac uszkodzenia mechaniczne.

W przypadku przewozenia rur transportem kolejowym, nalezy przestrzega¢ przepisy o fadowaniu
1 wyladowywaniu wagonow towarowych w komunikacji wewngtrznej (zatacznik nr 10 DKP) oraz
tadowa¢ do granic wykorzystania wagonu.

Podczas prac przetadunkowych rur nie nalezy rzucac, a szczego6lng ostroznos¢ nalezy zachowac
przy przetadunku rur z tworzyw sztucznych w temperaturze blisko 0°C i nizszej.

Przy wielowarstwowym ukladaniu rur gérna warstwa nie moze przewyzsza¢ $cian Srodka
transportu o wigcej niz 1/3 $rednicy zewngtrznej wyrobu. Pierwsza warstwe rur kielichowych 1
komierzowych nalezy uklada¢ na podktadach drewnianych, podobnie poszczegdlne warstwy
nalezy przedziela¢ elementami drewnianymi o grubos$ci wigkszej niz wystajace czgsci rur.

4.2. Transport armatury przemyslowej

Transport armatury powinien odbywaé si¢ krytymi $rodkami transportu, zgodnie z
obowiazujacymi przepisami transportowymi. Armatura transportowana luzem powinna by¢
zabezpieczona przed przemieszczaniem 1 uszkodzeniami mechanicznymi.

Armatura drobna (< DN25) powinna by¢ pakowana w skrzynie lub pojemniki.

4.3. Transport skrzynek ulicznych

Skrzynki moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami komunikacyjnymi. Wykonawca
zabezpieczy w czasie transportu elementy przed przemieszczeniem i1 uszkodzeniem. Skrzynki
nalezy taczy¢ w jednostki fadunkowe 1 uktadac je na paletach. Rozmieszczenie jednostek powinno
umozliwia¢ uzycie sprzgtu mechanicznego do roztadunku.
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4.4. Transport mieszanki betonowej i zapraw

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportu, ktére nie
spowoduja:

— segregacji skfadnikow,

— zmiany skladu mieszanki,

— zanieczyszczenia mieszanki,

— obnizenia temperatury przekraczajacej granicg¢ okreslona w wymaganiach technologicznych
oraz zapewnia wilasciwy czas transportu umozliwiajacy prawidlowe wbudowanie 1 zaggszczenie
mieszanki.

4.5. Transport kruszywa

Kruszywa uzyte na podsypke moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami. Wykonawca
zapewni $rodki transportowe w ilo$ci gwarantujacej ciagltos¢ dostaw materialow, w miarg postgpu
robot.

4.6. Transport cementu

Wykonawca zapewni transport cementu w workach samochodami krytymi, chroniagcymi cement
przed wilgocia.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca sporzadzi plan BIOZ oraz dokona wytyczenia robot i

trwale oznaczy je w terenie za pomoca kotkow osiowych, kotkéw swiadkow 1 kotkdéw

krawedziowych. W przypadku niedostatecznej ilosci reperow statych Wykonawca wbuduje repery

tymczasowe (z rzednymi sprawdzanymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i

ich rzgdne przekaze Inzynierowi Kontraktu.

Wykonawca zglosi pisemnie zamiar rozpoczgcia robot do wszystkich wiascicieli 1 uzytkownikoéw

uzbrojenia nad- 1 podziemnego z wyprzedzeniem siedmiodniowym, ustalajac warunki

wykonywania robot w strefie tych urzadzen.

W celu zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda pompowana z wykopdéw lub z opaddéw

atmosferycznych powinny by¢ zachowane przez Wykonawcg co najmniej nastgpujace warunki:

a) gorne krawedzie bali przysciennych powinny wystawa¢ co najmniej 15 cm ponad szczelnie
przylegajacy teren;

b) powierzchnia terenu powinna by¢ wyprofilowana ze spadkiem umozliwiajacym fatwy odptyw
wody poza teren przylegajacy do wykopu;

¢) w razie konieczno$ci wykonany zostanie ciag odprowadzajacy wodg na bezpieczna odlegltos¢.

5.1.1. Prace rozbiorkowe

Prace rozbiorkowe obejmuja usunigcie z pasa wywlaszczenia (montazowego) resztek starych
budowli, chodnikéw, kraweznikdw, nawierzchni drogowych, ogrodzen i innych, w stosunku do
ktorych zostalo to przewidziane w Dokumentacji Projektowej lub nakazane przez Inzyniera
Kontraktu.

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiorki, wykonane z elementow mozliwych do powtornego
wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbg¢dnych uszkodzen i odwiezione w
miejsce wskazane przez Inzyniera Kontraktu. Bezuzyteczne elementy i1 materialy powinny by¢
wywiezione na wysypisko miejskie. W przypadku sktadowania tych materialow poza pasem
wywlaszczenia Wykonawca powinien uzyska¢ na to pisemna zgode wilasciciela gruntu. Doty
(wykopy) po usunigtych budowlach lub ich elementach, znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie
z Dokumentacja Projektowa beda wykonywane wykopy powinny by¢ tymczasowo
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zabezpieczone. W szczeg6dlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Jezeli
budowle przeznaczone do usunigcia stanowia elementy uzytkowanego uktadu komunikacyjnego
(przepusty, nawierzchnie) Wykonawca moze przystapi¢ do prac rozbidrkowych dopiero po
zapewnieniu odpowiedniego objazdu.

5.2. Roboty ziemne

W przypadku usytuowania wykopu w jezdni Wykonawca dokona rozbidrki nawierzchni 1
podbudowy, a materiat z rozbiorki odwiezie 1 ztozy w miejscu podanym w p. 5.1.1.

Przed rozpoczeciem wykonywania wykopow nalezy wykona¢ przekopy probne w celu
zlokalizowania istniejacego uzbrojenia. Istniejace uzbrojenie nalezy zabezpieczy¢ 1 podwiesi¢ na
szerokosci wykopu.

Wykopy nalezy wykona¢ jako otwarte obudowane. Jezeli materialy obudowy nie sa fabrycznie
zabezpieczone przed szkodliwym wplywem warunkéw atmosferycznych, to powinny one by¢
zabezpieczone przez Wykonawcg poprzez zastosowanie odpowiednich srodkow antykorozyjnych
lub impregnacyjnych wlasciwych dla danego materiatu.

Metoda wykonywania wykopow recznie z zastosowaniem urzadzen do mechanicznego
wydobycia urobku. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce w
miejsce wskazane przez Inzyniera Kontraktu.

Wykopy pod przewody powinny by¢ rozpoczynane od najnizej polozonego punktu rurociagu
przesuwajac si¢ stopniowo do goéry. Wykonanie obrysu wykopu nalezy dokonaé przez ulozenie
przy jego krawedziach bali lub dyli deskowania w ten sposob, aby jednoczes$nie byly ustalone
odcinki robocze. Elementy te nalezy przytwierdzi¢ kotkami lub klamrami.

Minimalna szeroko$¢ wykopu w s$wietle obudowy powinna by¢ dostosowana do Srednicy
przewodu 1 wynosi¢ 0,8 m plus $rednica zewngtrzna przewodu. Deskowanie $cian wykopu nalezy
prowadzi¢ w miarg jego glebienia.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, krzyzujace si¢ lub
biegnace rownolegle z wykopem powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem a w razie
potrzeby podwieszone w sposdb zapewniajacy ich eksploatacje.

Wykop powinien by¢ zabezpieczony bariera o wysokosci 1,0 m.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji pro-
jektowej, przy czym powinno by¢ ono na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 0,20 m.
Zdjgcie pozostawionej warstwy (0,20 m) gruntu nalezy wykona¢ bezposrednio przed wykonaniem
podsypki 1 ulozeniem przewodow. Usunigcie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w
sposob uzgodniony z Inzynierem Kontraktu.

5.3. Przygotowanie podloza

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robot) podloze nalezy wykona¢ z warstwy
thucznia lub zwiru z piaskiem o grubosci 10 cm, zgodnie z dokumentacja projektowa.

W gruntach gliniastych nalezy wykona¢ podtoze z pospotki, zwiru lub thucznia o grubosci 10 cm
zgodnie z dokumentacja projektowa.

Zageszczenie podioza powinno by¢ zgodne z okreslonym w dokumentacji projektowe;.

5.4. Roboty montazowe
5.4.1. Warunki ogolne

Najmniejsze spadki przewoddéw powinny zapewni¢ mozliwo$¢ spuszczenia wody z rurociagow
nie mniej jednak niz 0,1%.

Glebokos¢ ulozenia przewoddw przy nie stosowaniu izolacji cieplnej 1 srodkow zabezpiecza-
jacych podloze 1 przewdd przed przemarzaniem powinna by¢ taka, aby jego przykrycie (hn) mie-
rzone od wierzchu przewodu do powierzchni projektowanego terenu bylo wigksze niz gigbokos¢
przemarzania gruntow hz, wg PN-81/B-03020 o 0,4 m dla rur o $rednicy ponizej 1000 mm.
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I tak przykrycie to powinno odpowiednio wynosic:

— w strefie o hz = 1,0 m, hn = 1,4 m (jednak nie mniej niz wynika to rzednych projektowanych
podanych na profilu podtuznym sieci wodociagowej).

Dlawice zasuw powinny by¢ zabezpieczone izolacja cieplna w przypadku, gdy wierzch dlawicy

znajduje si¢ powyzej dolnej granicy przemarzania w danej strefie.

Odlegtos¢ osi przewodu w planie od urzadzen podziemnych 1 naziemnych oraz od $ciany budowli

powinna by¢ zgodna z dokumentacja.

5.4.2. Wytyczne wykonania przewodow

Przewdd powinien by¢ tak ulozony na podlozu naturalnym, aby opierat si¢ na nim wzdhuz calej

dhlugosci co najmniej na 1/4 swego obwodu, symetrycznie do swojej osi. Poszczeg6lne odcinki rur

powinny by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem posrodku dtugosci rury 1 mocno podbite
tak, aby rura nie zmienila potozenia do czasu wykonania uszczelnienia ztaczy.

Polaczenie rur nalezy wykonywa¢ w sposdb nastepujacy:

— rury z tworzyw sztucznych poprzez zgrzewanie doczotowe i elektrooporowe,

— ksztattki zeliwne poprzez kielichy lub nasuwki uszczelnione uszczelkami gumowymi
dostarczonymi w komplecie przez producenta rur.

— ksztaltki zeliwne kolierzowe przez skrecenie komierzy srubami z podktadka i1 nakrgtka w
wykonaniu odpornym na korozj¢ (ze stali ocynkowanej lub nierdzewnej) po uprzednim
zalozeniu uszczelki gumowej pomigdzy taczonymi kotnierzami.

Do wykonywania zmian kierunkéw przewodu nalezy stosowa¢ tuki, kolana i trojniki w przy-

padkach, gdy kat nachylenia w stopniach przekracza nastgpujace wielkosci:

a) dla przewodow z tworzyw sztucznych, gdy kat odchylenia przekracza wielko$¢ dopuszczalnej
strzalki ugigcia przewodu podana w warunkach technicznych wytworni,

b) dla pozostalych przewodoéw, gdy wielko§¢ zmiany kierunku w pionie lub poziomie na
potaczeniu rur (ztaczu kielichowym) przekracza 2° kata odchylenia.

Wykonawca jest zobowigzany do ukladania rur z tworzyw sztucznych w temperaturze od +5 do

+30°C.

5.4.3. Wytyczne wykonania blokow oporowych

Zabezpieczenie przewodu przed przemieszczaniem si¢ w planie 1 pionie na skutek parcia wody
powinno by¢ zgodne z dokumentacja, przy czym bloki oporowe lub inne umocnienia nalezy
umieszczac: przy koncowkach, odgatezieniach, pod zasuwami, hydrantami, a takze na zmianach
kierunku:

— dla przewodow z tworzyw sztucznych przy zastosowaniu ksztattek,

Blok oporowy powinien by¢ tak ustawiony, aby swa tylna Sciang opieral si¢ o grunt nienaruszony.
W przypadku braku mozliwos$ci spetienia tego warunku, nalezy przestrzen migdzy tylna $ciana
bloku a gruntem rodzimym zala¢ betonem klasy B15.

Odlegtos¢ miedzy blokiem oporowym i $cianka przewodu wodociagowego powinna by¢ nie
mniejsza niz 0,10 m. Przestrzen migdzy przewodem a blokiem nalezy zala¢ betonem klasy B15
izolujac go od przewodu dwoma warstwami papy.

Wykop do rzednej wierzchu bloku mozna wykonywa¢ dowolna metoda, natomiast ponizej - do
rzednej spodu bloku - wykop nalezy poglebi¢ recznie tuz przed jego posadowieniem.

Wykop w miejscu wbudowania bloku nalezy zasypywac¢ (do rzednej wierzchu bloku) od strony
przewodu wodociagowego.

5.4.4. Armatura odcinajaca

Armaturg odcinajaca (zasuwy) nalezy instalowac:

— na weztach wodociagowych (przy odgalezieniach),

— na odgalezieniu do hydrantu,

— w innych miejscach wskazanych w Dokumentacji Projektowe;.
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5.4.5. Hydranty nadziemne i podziemne

Hydranty nalezy umieszczac:

— w terenie zabudowanym w odlegtosci 100 m jeden od drugiego,

— w najnizszych (dla odwodnienia) 1 najwyzszych (dla odpowietrzenia) punktach sieci
wodociagowej rozdzielcze;,

— w innych miejscach wskazanych w Dokumentacji Projektowe;.

5.4.6. Zasypanie wykopow i ich zageszczenie

Uzyty material 1 sposob zasypania nie powinny spowodowac¢ uszkodzenia utozonego przewodu 1
obiektoOw na przewodzie oraz izolacji antykorozyjnej, przeciwwilgociowej i cieplne;.

Grubos$¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej powinna wynosi¢ dla przewodow

zrur PE - 0,3 m.

Materialem zasypu w obrgbie strefy niebezpiecznej powinien by¢ grunt nieskalisty, bez grud 1
kamieni, mineralny, sypki, drobno- 1 srednioziarnisty wg PN-B-02480.

Materiat zasypu w obrebie strefy niebezpiecznej powinien by¢ zageszczony ubijakiem rgcznym po
obu stronach przewodu.

Pozostale warstwy gruntu dopuszcza si¢ zaggszcza¢ mechanicznie, o ile nie spowoduje to
uszkodzenia przewodu. Wskaznik zaggszczenia gruntu powinien by¢ zgodny z dokumentacja
projektowa.

W przypadku prowadzenia robot ziemnych w istniejacej drodze o nawierzchni ulepszonej 1
trudnosci osiagnigcia wskaznika zaggszczenia gruntu co najmniej 1, nalezy zastapi¢ gorna
warstwe zasypu wzmocnionga podbudowa drogi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola, pomiary i badania
6.1.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania majace na celu:
zakwalifikowania gruntow do odpowiedniej kategorii,

— okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,

— okreslenie stanu terenu,

— ustalenie sktadu betonu 1 zapraw,

— ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

— ustalenie metod wykonywania wykopow,

— ustalenie metod prowadzenia robdt 1 ich kontroli w czasie trwania budowy.

6.1.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowiazany do statej 1 systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie

1z czgstotliwos$cia zaakceptowana przez Inzyniera Kontraktu.

W szczegdInosci kontrola powinna obejmowac:

— sprawdzenie rzednych zalozonych taw celowniczych w nawiazaniu do podanych na placu
budowy statych punktow niwelacyjnych z doktadnoscia odczytu do 1 mm,

— sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

— zbadanie materialow 1 elementow obudowy pod katem ich zgodnos$ci z cechami podanymi w
dokumentacji technicznej 1 warunkami technicznymi podanymi przez wytworce,

— badanie zachowania warunkow bezpieczenstwa pracy,

— badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

— sprawdzenie zabezpieczenia istniejacego uzbrojenia w wykopie

— badanie prawidlowosci podtoza naturalnego, w tym gtdéwnie jego nienaruszalnosci, wilgotnos$ci
1zgodnosci z okreslonym w dokumentacji,
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badanie 1 pomiary szerokosci, grubosci 1 zaggszczenia wykonanego podioza wzmocnionego z
kruszywa,

badanie w zakresie zgodno$ci z dokumentacja techniczna i1 warunkami okreslonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkami technicznymi wytworni materiatow,
ewentualnie innymi umownymi warunkami,

badanie glgbokosci utozenia przewodu, jego odlegltosci od budowli sasiadujacych i ich
zabezpieczenia,

badanie utozenia przewodu na podiozu,

badanie odchylenia osi przewodu 1 jego spadku,

badanie zastosowanych zlaczy 1 ich uszczelnienie,

badanie zmiany kierunkow przewodu 1 ich zabezpieczenia przed przemieszczaniem,

badanie zabezpieczenia przed korozja,

sprawdzenie montazu armatury, sprawdzenie rzg¢dnych posadowienia skrzynek zasuw i
hydrantow,

badanie szczelnosci catego przewodu,

badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikow zaggszczenia
poszczegbdlnych jego warstw.

6.1.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania:

7.

odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosi¢ wigcej niz + 5 cm,

odchylenie wymiar6w w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

odchylenie grubosci warstwy zabezpieczajacej naturalne podloze nie powinno przekroczy¢
+3 cm,

dopuszczalne odchylenia w planie krawedzi wykonanego podioza wzmocnionego od
ustalonego na lawach celowniczych kierunku osi przewodu nie powinny przekracza¢ dla
przewodow z tworzyw sztucznych 10 cm,

roznice rzednych wykonanego podloza nie powinny przekroczy¢ w zadnym jego punkcie dla
przewodow z tworzyw sztucznych + 5 cm,

dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalonego na fawach celowniczych nie powinny
przekroczy¢ dla przewodow z tworzyw sztucznych 10 cm, dla pozostatych przewodow 2 cm,
dopuszczalne odchylenia spadku przewodu nie powinny w zadnym jego punkcie przekroczy¢:
dla przewodow z tworzyw sztucznych £ 5 cm 1 nie moga spowodowac¢ na odcinku przewodu
przeciwnego spadku ani zmniejszenia jego do zera,

stopien zaggszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dtugosci 100 m nie
powinien wynosi¢ mniej niz 0,97.

OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanego i odebranego przewodu i uwzglgdnia nizej
wymienione elementy skladowe, obmierzone wedtug innych jednostek:

rozbiorka starych przewodow w m
rozbiorka nawierzchni w m’
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami InZyniera
Kontraktu jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja wszystkie technologiczne
czynnosci zwigzane z przebudowa linii wodociagowych, a mianowicie:

— roboty przygotowawcze,

— roboty ziemne z obudowa $cian wykopow,

— przygotowanie podloza,

— roboty montazowe wykonania rurociagow,

— proby szczelnosci przewodow, zasypanie 1 zaggszczenie wykopu.

Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt 1
poprawek bez hamowania og6lnego postepu robot.

Dhugos$¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m i
powinna wynosi¢ okoto 300 m dla przewodow z tworzywa sztucznego PE bez wzgledu na
sposOb prowadzenia wykopow.

Dopuszcza si¢ zwigkszenie lub zmniejszenie dlugosci przeznaczonego do odbioru odcinka
przewodu z tym, ze powinna by¢ ona uzalezniona od warunkéw lokalnych oraz umiejscowienia
uzbrojenia lub uzasadniona wzgledami techniczno-ekonomicznymi. Inzynier Kontraktu dokonuje
odbioru robot zanikajacych.

8.3. Odbior koncowy

Odbiorowi koncowemu podlega:

— sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do odbioru technicznego koncowego (polegajace na
sprawdzeniu protokétow badan przeprowadzonych przy odbiorach technicznych czgsciowych),

— badanie szczelno$ci calego przewodu (przeprowadzone przy calkowicie ukonczonym 1
zasypanym przewodzie, otwartych zasuwach - zgodnie z punktem 8.2.4.3 normy PN-B-
10725),

— badanie jakosci wody (przeprowadzone stosownie do odpowiednich norm obowigzujacych w
zakresie badan fizykochemicznych i bakteriologicznych wody).

Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie protokotu,

szczegotowo omowione, wpisane do dziennika budowy 1 podpisane przez nadzor techniczny oraz

cztonkow komisji przeprowadzajacej badania. Wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru

koncowego nalezy uzna¢ za dokladne, jezeli wszystkie wymagania (badanie dokumentacji i

szczelnos$ci calego przewodu) zostaly spelione. Jezeli ktores z wymagan przy odbiorze

technicznym koncowym nie zostalo spelione, nalezy oceni¢ jego wplyw na stopien sprawnosci

dziatania przewodu 1 w zaleznosci od tego okresli¢ konieczne dalsze postgpowanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej 1 odebranej linii wodociagowej obejmuje:
— dostawe materialow,
— wykonanie robot przygotowawczych, w tym prac rozbidorkowych,
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— wykonanie wykopu w gruncie III - IV kat. wraz z umocnieniem $cian wykopu 1 jego
odwodnieniem,

— przygotowanie podtoza 1 fundamentu,

— ulozenie przewodow wraz z montazem armatury 1 innego wyposazenia,

— przeprowadzenie proby szczelnosci,
— przeprowadzenie badan bakteriologicznych,

— pomiary 1 badania.

zasypanie wykopu wraz z jego zaggszczeniem,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-87/B-01060 Sie¢ wodociagowa zewngtrzna. Obiekty i elementy wyposazenia.

2.

PN-81/B-03020

Terminologia
Grunty budowlane. Posadowienia bezposrednie budowli. Obliczenia
statyczne 1 projektowanie

3. PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

4. PN-88/B-06250 Beton zwykly

5. PN-86/B-06712  Kruszywa mineralne do betonu

6. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Zwir i mieszanka

7. PN-B-10725 Wodociagi. Przewody zewngtrzne. Wymagania 1 badania przy
odbiorze
8. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

. PN-86/H-74374

Polaczenia kotierzowe. Uszczelki. Wymagania ogolne

10. PN-92/M-74001 Armatura przemystowa. Ogdlne wymagania 1 badania
11. PN-83/M- Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe kolierzowe zeliwne.
74024/00 Wymagania 1 badania

12. PN-85/M-74081 Skrzynki uliczne stosowane w instalacjach wodnych 1 gazowych

13. PN-89/M-74091 Armatura przemystowa. Hydranty nadziemne na ci$nienie nominalne
1 MPa

14. PN-EN 12201 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do przesylania
wody. Polietylen (PE)

15. ZAT/97-01-001  Rury 1 ksztaltki z polietylenu PE 1 elementy faczace w rurociagach

10.2. Inne dokumenty

1.

2.
3.

cisnieniowych do wody.

Wymagania techniczne COBRI INSTAL Zeszyt 3. Warunki techniczne wykonania i odbioru
sieci wodociagowych — 2001 r.

Warunki Techniczne Wykonania 1 Odbioru rurociagdw z tworzyw sztucznych

Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robdt budowlano-montazowych — tom I rozdz.
IV, Arkady 1989 r. — Roboty ziemne

10.3. Rysunki w dokumentacji projektowej
— zawarte w Projekcie Budowlanym.
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