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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.01.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

l. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghteécznej (SST)sgwymagania ogoélne
dotyczice wy-konania i odbioru rob6t w obiektach budowlzmy

1.2. Zakres stosowania SST

Odstpstwa od wymagapodanych w niniejszej specyfikacji mpgmiet miejsce tylko

w przypadkach matych prostych robot i konstrukejigbrzdnych o niewielkim znaczeniu, dla
ktorych istnieje pewnit, ze podstawowe wymaganiada spetnione przy zastosowaniu metod
wykonania na podstawie éleiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki bilaiosy.

1.3. Zakres robot olych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogolne, wspéine dla robot
budowlanych olgitych specyfikacjami technicznymi (ST) i szczegotonspecyfikacjami
technicznymi (SST).

1.4. Okrdlenia podstawowe

llekro¢ w SST jest mowa o:

1.4.1. obiekcie budowlanym - naleprzez to rozumie

a) budynek wraz z instalacjami i gdzeniami technicznymi,

b) budowle stanowta catas¢ techniczno-aytkowa wraz z instalacjami i uszizeniami,

c) obiekt malej architektury;

1.4.2. budynku - naky przez to rozumietaki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwany z
gruntem. wydzielony z przestrzeni za poméc~ przégmédowlanych oraz posiada
fundamenty i dach.

1.4.3. budynku mieszkalnym jednorodzinnym - pglprzez to rozumiebudynek wolno
stojacy albo budynek o zabudowie biiaczej., szeregowej lub grupowej, Bfay
zaspokajaniu potrzeb mieszkaniowych., stanowkonstrukcyjnie samodziedrcatasé.

w ktérym dopuszcza siwydzielenie nie wicej niz dwoéch lokali mieszkalnych albo
jednego lokalu mieszkalnego i lokalaytkowego o powierzchni catkowitej
nieprzekraczjcej 30% powierzchni catkowitej budynku.

1.4.4. budowli - naley przez to rozumiekazdy obiekt budowlany niedolacy budynkiem lub
obiektem malej architektury, jak: lotniska, drdgije kolejowe, mosty, estakady,

tunele, sieci techniczne, wolno siog maszty antenowe, wolno siog trwale zwizane

Z gruntem urzdzenia reklamowe, budowie ziemne, obronne (foradj&), ochronne,
hydrotechniczne, zbiorniki, wolno sigf instalacje przemystowe lub wdzenia
techniczne, oczyszczalnieiekOw, sktadowiska odpaddw, stacje uzdatnianiayvod
konstrukcje oporowe, nadziemne i podziemne pceedla pieszych, sieci uzbrojenia
terenu, budowie sportowe, cmentarze, pomniki, agaksci budowlane urgdzen
technicznych (kottéw, piecéw przemystowych i innyatzadzen) oraz fundamenty pod
maszyny i urgdzenia, jako odtbne pod wzgldem technicznym eci przedmiotow
sktadajcych sk na caté¢ uzytkow.

1.4.5. obiekcie malej architektury - najeprzez to rozumieniewielkie obiekty, a w
szczegolnéci:



a) kultu religijnego, jak: kapliczki, krzg przydrane, figury,

b) posgi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodgwe

c) wytkowe shiace rekreacji codziennej i utrzymaniu pgutku, jak: piaskownice,
hustawki, drabinki,smietniki.

1.4.6. tymczasowym obiekcie budowlanym. - aglprzez to rozumieobiekt budowlany
przeznaczony do czasowego/tkowania w okresie krotszym od jego trwadd
technicznej. przewidziany do przeniesienia w innejsoe lub rozbidrki, a tale obiekt
budowlany nie pajczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioskcahe, pawilony
sprzeday ulicznej i wystawowe, przekrycia namiotowe i pokitpneumatyczne,
urzadzenia rozrywkowe, barakowozy, obiekty kontenerowe.

1.4.7. budowie - naly przez to rozumiewykonanie obiektu budowlanego w oslaym
miejscu, a take odbudow~, rozbudow?, nadbudowobiektu budowlanego.

1.4.8. robotach budowlanych - najeprzez to rozumiebudowe, a take prace polegage na
przebudowie, i montal. remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego.

1.4.9. remoncie - natg przez to rozumiewykonywanie w istniejcym obiekcie budowlanym
robot budowlanych polegajych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stéuyeh
biezacej konserwacji.

1.4.10. urzdzeniach budowlanych - naleprzez to rozumieurzadzenia techniczne zwaane z
obiektem budowlanym zapewmag maliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak prazgiza i uradzenia instalacyjne. w tym sface oczyszczaniu lub
gromadzenigciekOw, a take przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i plack po
smietniki.

1.4.11. terenie budowy - naleprzez to rozumieprzestrzé. w ktérej prowadzoneagoboty
budowlane wraz z przestrzenia zajmowaprzez urzdzenia zaplecza budowy.

1.4.12. prawie do dysponowania nieruchéate. na cele budowlane - naleprzez to rozumie
tytut prawny wynikagcy z prawa wtasnei, uzytkowania wieczystego, zadu.
ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku zakaniowego, przewidagego
uprawnienia do wykonywania robot budowlanych.

1.4.13. pozwoleniu na budowy - najeprzez to rozumiedecyzje administracyjnzezwalajc~
na rozpocgcie i prowadzenie budowy lub wykonywanie robot butkmych innych ni
budowa obiektu budowlanego.

1.4.14. dokumentacji budowy - najeprzez to rozumiepozwolenie na budowy wraz z
zalhczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, pkotg odbiorow czsciowych i
koncowych, w miag potrzeby, rysunki i opisy sgce realizacji obiektu, operaty
geodezyjne i kaizkke obmiarow, a w przypadku realizacji obiektow metadantazu -

takze dziennik montau.

1.4.15. dokumentacji powykonawczej - ngl@rzez to rozumiedokumentacji budowy z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywarubot oraz geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi.

1.4.16. terenie zamkgtym - nalery przez to rozumieteren zamkrity, o ktébrym mowa w
przepisach prawa geodezyjnego i kartograficznego:



a) obronnéci lub bezpieczéstwa pastwa, kdacych w dyspozycji jednostek
organizacyjnych podlegtych Ministrowi Obrony Nareds), Ministrowi Spraw

Wewretrznych i Administracji oraz Ministrowi Spraw Zagiaznych,

b) bezpéredniego wydobywania kopaliny ze z# kedacy w dyspozycji zaktadu gorniczego.
1.4.17. aprobacie technicznej - ngl@rzez to rozumiepozytywra~ ocer techniczne wyrobu,
stwierdzagcej jego przydatni do stosowania w budownictwie.

1.4.18. wiaciwym organie - naley przez to rozumieorgan nadzoru
architektoniczno-budowlanego lub organ specjalistego nadzoru budowlanego,
stosownie do ich wkziwosci okreslonych w rozdziale 8.

1.4.19. wyrobie budowlanym - naleprzez to rozumiewyrdb w rozumieniu przepisow o ocenie
zgodndci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zé@howania lub

zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlanyprpwadzany do obrotu jako

wyrob pojedynczy lub jako zestaw wyborow do stosoaave wzajemnym patézeniu
stanowacym integrali catasé¢ uzytkowa.

1.4.20. organie samaydu zawodowego - natg przez to rozumieorgany okrélone w ustawie
z dnia 15 grudnia 2000 r. o samgfach zawodowych architektow zynieréw

budownictwa oraz urbanistow (Dz. U. z 2001 r. Np&z. 42 z pozn. zm.).

1.4.21. obszarze oddziatywania obiektu - malgrzez to rozumieteren wyznaczony w
otoczeniu budowlanym na podstawie przepisowlmaych, wprowadzagych zwhzane

Z tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tegmu.

1.4.22. optacie - naby przez to rozumiekwote naleznosci wnoszom przez zobowizanego za
okreslone ustaw obowinzkowe kontrole dokonywane przez wdavy organ..

1.4.23. drodze tymczasowej (i mombavej) - naley przez to rozumiedrog: specjalnie
przygotowan, przeznaczando ruchu pojazdéw obstugigych roboty budowlane na

czas ich wykonywania. przewidziado usungcia po ich zakaczeniu.

1.4.24. dzienniku budowy - nakeprzez to rozumiedziennik swydany przez wdaiwy organ
zgodnie z obowezujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych oraz zdarae okolicznaci zachodacych w czasie wykonywania robot.

1.4.25. kierowniku budowy - osoba wyznaczona pk&gkonawe robot, upowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua
ponoszca ustawow~ odpowiedzialn&t za prowadzombudowy.

1.4.26. rejestrze obmiaréw - najeprzez to rozumie- akceptowasn przez Inspektora nadzoru
ksiazke z ponumerowanymi stronami, ghca do wpisywania przez Wykonawobmiaru
dokonanych robot w formie wylicaeszkicow i ewentualnie dodatkowych gznikow.

Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaj~ potwierdzgmizez Inspektora nadzoru
budowlanego.

1.4.27. laboratorium - natg przez to rozumielaboratorium jednostki naukowej,
zamawiagcego. wykonawcy lub inne laboratorium badawcze eeplowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzania niedimych bada i préb zwianych z

oceny jakasci stosowanych wyrobow budowlanych oraz rodzajéewadzonych robot.
1.4.28. materiatach - naig przez to rozumiewszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak
rowniez rosne tworzywa i wyroby niezfine do wykonania robét, zgodnie z

dokumentacja projektowi specyfikacjami technicznymi zaakceptowane pinspektora nadzoru.



1.4.29. odpowiedniej zgod#a - nalezy przez to rozumiezgodnd¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, aliegranice tolerancji nie zostaty okdlene - z

przecetnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla égo rodzaju robot budowlanych.
1.4.30. poleceniu Inspektora nadzoru - malerzez to rozumiewszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisgrdogyczce sposobu realizacii

robot lub innych spraw zwzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.31. projektancie - nalg przez to rozumieuprawnion osolg prawra~ lub fizyczry~ bedaca
autorem dokumentaciji projektowe;.

1.4.32. rekultywaciji - nalgy przez to rozumieroboty magce na celu uposdkowanie i
przywrocenie pierwotnych funkcji terenu naruszonegezasie realizacji budowy lub

robot budowlanych.

1.4.33. czsci obiektu lub etapie wykonania - najeprzez to rozumieczesé¢ obiektu
budowlanego zdolnha~ do spetniania przewidywanydkdji techniczno - gytkowych i
mozliwa do odebrania i przekazania do eksploataciji.

1.4.34. ustaleniach technicznych - glerzez to rozumieustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych i szczeg6towych specyfaddciechnicznych.

1.4.35. grupach, klasach, kategoriach robot -ayghezez to rozumiegrupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzdzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. ra\s@

Wspolnego Stownika ZaméwigDz. Urz. L 340 z 16.12.2002 r., z pozn. zm.).

1.4.36. inspektorze nadzoru inwestorskiego - ogpastadajca odpowiednie wyksztatcenie
techniczne i praktykzawodow~. oraz uprawnienia budowlane, wykqoajsamodzielne
funkcje techniczne w budownictwie, ktorej inwespowierza nadzor nad budowy

obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy itavasa budowie i wykonuje

biezaca kontrole jakdci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianiach
odbiorach robot zakrywanych i zanikeych, badaniu i odbiorze instalacji oraz4gdzen
technicznych, jak rownieprzy odbiorze gotowego obiektu.

1.4.37. instrukcji technicznej obstugi (eksploabacppracowana przez projektanta lub
dostawce urgzen technicznych i maszyn, olétajaca rodzaje i kolejng lub

wspotzalenos¢ czynnaci obstugi, przegldéw i zabiegéw konserwacyjnych,
warunkupcych ich efektywne i bezpieczneytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi
(eksploataciji) jest réwniesktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu
budowlanego.

1.4.38. istotnych wymaganiach - oznagaaymagania dotycice bezpieczestwa, zdrowia i
pewnych innych aspektéw interesu wspoélnego, jalagamapetnia roboty budowlane.
1.4.39. normach europejskich - oznagzayrmy przygte przez Europejski Komitet
Standaryzacji (CEN) oraz Europejski Komitet Stagdacji elektrotechnicznej

(CENELEC) jako ,standardy europejskie (EN)" lub kimnenty harmonizacyjne (HD)",
zgodnie z ogbIinymi zasadami dziatania tych organjiza

1.4.40. przedmiarze robot - to zestawienie przemidzh do wykonania robot podstawowych w
kolejnasci technologicznej ich wykonania, ze szczegdtowypisem lub wskazaniem
podstaw ustalagych szczegdtowy opis. oraz wskazanie szczegotowpelyfikacii
technicznych wykonania i odbioru robot budowlanyziyliczeniem i zestawieniem

ilosci jednostek przedmiarowych robot podstawowych.



1.4.41. robocie podstawowej - minimalny zakres pkéare po wykonaniussmazliwe do
odebrania pod wzgtlem ilcsci i wymogow jakdciowych oraz uwzgidniaja przyjety

stopier scalenia robot.

1.4.42. Wspolnym Stowniku Zaméwie jest systemem klasyfikacji produktéw, ustughhod
budowlanych, stworzonych na potrzeby zamdwiablicznych. Sklada size stownika
gtéwnego oraz stownika uzupetriaggo. Obowjzuje we wszystkich krajach Unii
Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami rozpdeenia 2151/2003, stosowanie kodow
CPV do okrélania przedmiotu zamowienia przez zamawiaj~c3rowezesnych Restw
Cztonkowskich UE stato siobowirzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r.

Polskie Prawo zamowiepublicznych przewidziato obowiek stosowania klasyfikacji CPV
poczwszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od | m&ja4r.

1.4.43. Zarzgdzapcym realizacja~ umowy - jest to osoba prawna lapcdzna okréona w
istotnych postanowieniach umowy, zwana dalej sd@apcym, wyznaczona przez
zamawiagcego, upowzniona do nadzorowania realizacji robot i administaia

umow~. w zakresie okélonym w udzielonym petnomocnictwie (zadzapcy realizacja

nie jest obecnie prawnie okteny w przepisach).

1.5. Ogodlne wymagania dotygz robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodiia
dokumentagj projektowa~, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy, w terminie okrdonym w dokumentach umowy przeikaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigrawnymi i administracyjnymi, poda
lokalizacje i wsp6frzecine punktow gtownych obiekiaz reperéw, przekea dziennik budowy
oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i domplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziashi@a ochror przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru k@owego robot. Uszkodzone lub zniszczone punkty
pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasng &b

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawiapss, czé¢ graficzna~, obliczenia i
dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegotowgrinkach umowy,
uwzgkdniapcym podziat na dokumentacje projektowa:

- dostarczoa przez Zamawiagrego.

- sporadzom przez Wykonawe

1.5.3. Zgodné& robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynenzekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru stanaywdahczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione wétlyo
jednym z nich g obownzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catekaimentac;i.
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohowe kolejnd¢
ich waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy".

Wykonawca nie mie wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,

a o ich wykryciu winien natychmiast powiaddaniinspektora nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozb@ci podane na rysunku wielko



liczbowe wymiarow g wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiadyanibyé zgodne z dokumentacja
projektowa i SST.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SSE&da uwazane za warkei
docelowe, od ktérych dopuszczalne s~ odchyleniameich okrdonego przedziatu toleranciji.
Cechy materiatow i elementéw budowli maszy jednorodne i wykazywiazgodndé z
okreslonymi wymaganiami. a rozrzuty tych cech nie mppgzekraczé& dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykorabety nie leda zgodne z
dokumentaciji. projektowa lub SST i mayptyw na niezadowalaga jak@d¢ elementu budowli,
to takie materiaty zostar. zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoma
ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienienr@alizacji
kontraktu @& do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdazie utrzymywa tymczasowe ugglzenia
zabezpieczafe w tym ogrodzenia, pgeze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcéw. wszelkie inngodki niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje size jest
wiaczony w cen umowna-.

1.5.5. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robot wykaeniowych Wykonawcachdlzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie konieczne kroki mgje na celu stosowaniezgio przepisow i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oredzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub wiasrioi spotecznej, a wynikagych ze skzenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w rastwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga, Wykonawca bdzie mit szczegdélny wzgld na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, i magazynéw, sktadowisk, okupéwbg dojazdowych.

2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnychapy lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem. powietrza pytami i gazami,

c) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonaweca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca hdzie utrzymywa sprawny spr& przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pontiesziach biurowych, mieszkalnych i
magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dra sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgsem 0sob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez persamgkonawcy.



1.5.7. Ochrona wiasKoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrony instalacji iadz zlokalizowanych na powierzchni terenu
i pod jego poziomem, takie jak ruragi, kable itp. Wykonawca zapewni wtawe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzer w czasie trwania budowy.

0 fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalMtjkonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowanyeélitkownikow oraz kdzie z nimi wspotpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWwykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
przez Zamawiajcego.

1.5.8.0graniczenie olgien osi pojazdow

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na os przy transporcie
gruntu, materiatléw i wypogania na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidnb zezwolenia
od wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkémsposoéb ciglty bedzie o kadym
takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzorua®ay i fadunki powodgrce nadmierne
obciazenie osiowe niedtla. dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w ofdsie
terenu budowy i wykonawcatizie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora ovadz

1.5.9.Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawogdhie przestrzedgaprzepisow dotycych bezpieczestwa
I higieny pracy.

W szczegolnéci wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych. szkodliwych dla zdroavaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalizie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz
sprzt i odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie.
Uznaje st, ze wszelkie koszty zazane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag. odrbnej zaptacie is uwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca hkdzie odpowiedzialny za ochrony robot i za wszeftkegeriaty i uradzenia
uzywane do robot od daty rozpacta do daty odbioru ostatecznego.

1.5.11. Stosowanieedo prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszelkie przepisy wydane przez organy administracj
panstwowej i samorgdowej, ktore g w jakikolwiek sposdb zwizane z robotami idalizie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia
robot. Np. rozporgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2009/ sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot ddaych (Dz. U. z dn.
19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oraz Ministra Praylityki Socjalnej z dnia 26 wrzeia 1997
r. w sprawie ogoélnych przepisow bezpietsteva i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650).

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaggrawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aotzen
lub metod i w sposob ity bedzie informowa Inspektora nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
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2. MATERIALY.

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow do elementéw konstrukgsh

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegétmformacje dotycxe, zamawiania
lub wydobywania materiatébw i odpowiednie aprobatshiniczne ludwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prirespektora nadzoru.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzeniaagtych badaé okreslonych w SST w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszegetrodta spetniaj wymagania SST w
czasie pospu robot.

Pozostate materiaty budowlane powinny spétnvgmagania jakéciowe okrglone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mow&xezegdtowych Specyfikacjach
Technicznych (SST).

2.2. Pozyskiwanie masowych materiatdw pochodzemnggsaowego

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviald wiacicieli i odngnych wiadz na pozyskanie
materiatdw z jakichkolwiek ztomiejscowych., wdczapc w tozrodta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowkany dostarczylnspektorowi nadzoru wymagane dokumenty
przed rozpoaxiem eksploatacji zta.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwieragca raporty z badeterenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakagciowych
materiatdw z jakiegokolwiek zi@.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwizane z dostarczeniem materiatéw do robot, chyh@gtanowienia ogoélne lub
szczegO6towe warunkOw umowy stanawiacze.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopow, okapow i miejsc pozyskaniakia

zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystywanie przy zasypcekiultywacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@terenie budowy lub z

miejsc wskazanych w dokumentach urnowgdowykorzystane do robot lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymafyamowy lub wskazalnspektora nadzoru.
Eksploatacja&rodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadge wymaganiom jakieiowym

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom jak@iowym zostaa~ przez Wykonawgwywiezione z
terenu budowy, 41z ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko. iczsk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.
2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni. aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdydola. one potrzebne
do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszcaerrachowaty swajjakos¢ i wiasciwos¢ do
robot i byty dostpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.



11

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewidnjazliwos¢ zastosowania eych rodzajow
materialdbw do wykonywania poszczegoélnych elementalvot Wykonawca powiadomi
Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania kordgetrodzaju materiatu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zamieniany bez zgody Inspektora
nadzoru.

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot. Spez uzywany do robot powinien by
zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgédem typow i ilégci wskazaniom
zawartym w SST, programie zapewnienia fakdub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidespektora nadzoru w terminie
przewidzianym urnow

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robot ma by

utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Bdzie spetniat normy ochroniyodowiska
| przepisy dotyczce jego aytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dod&ntow potwierdzagych
dopuszczenie spgiu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduj~ztiveo $¢ wariantowego ziycia sprztu
przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadompegidora nadzoru o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przeryeciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacii
Inspektora nadzoru, nie m® by pazniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkeiwosci przewaonych materiatow.
Liczbasrodkow transportu dalzie zapewni@prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej. SST i wskazahidespektora nadzoru w terminie
przewidzianymi w umowie.

4.2. Wymagania dotyaze przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgidospetnid wymagania dotyee przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnyclaéltna osie i innych parametrow
technicznychSrodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych ojpen na
osie mog by¢ dopuszczone przez wgtawy zarzd drogi pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé na bieaco, na witasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Przed rozpoeziem robot wykonawca opracuje:

- projekt zagospodarowania placu budowy, ktory mievi sktadé si¢ z czsci opisowej
graficzne,;.

- plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia (plan BIOS),

- projekt organizacji budowy,

- projekt technologii i organizacji moria (dla obiektow prefabrykowanych lub elementow
konstrukcyjnych o wikszych gabarytach lub masie).

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzeol®t zgodnie z urnowa lub kontraktem
oraz za jaké& zastosowanych materiatow i wykonywanych robotichazgodné¢ z
dokumentaciji. projektow-, wymaganiami SST, PZJ, projektu projektem orgajizobot

oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2.1.Wykonawca ponosi odpowiedziadt@a petna obstuggeodezyja~. przy wykonywaniu
wszystkich elementow robot oktenych w dokumentaciji projektowej lub przekazanpeh
pismie przez Inspektora nadzoru.

5.2.2.Nastepstwajakiegokolwiekels spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu

I wykonywaniu robot zostar, jesli wymaga tego ledzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawca na wiasny koszt.

5.2.3-Decyzje Inspektora nadzoru dotyer akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robot kzda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaobwy, dokumentacji
projektowej i w SST, a tale w normach i wytycznych.

5.2.4-Polecenia Inspektora nadzoru doigezrealizacji robot &xla wykonywane przez
Wykonawe nie paniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, podzggowstrzymania robot.
Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w talggtuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jako

Do obowiazkow Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do zaakceptowarzezor
Inspektora nadzoru programu zapewnieniajek@ZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania robot, rAavosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraue]
wykonanie robot zgodnie z dokumentgpjojektowy SST.

Program zapewnienia jakm winien zawieré:

organizacg wykonania robot, w tym termin i sposob prowadzenizot,

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowanidrotro

plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

wykaz osob odpowiedzialnych za j&ko terminowa¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,

system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jako~. wykonywanych
robot,

wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie badd,

sposob oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiarow. a tak
wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procest@rologicznym, proponowany



sposob i form przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru

wykaz maszyn i urgdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techginzoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

sposob i procedampomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek. legalizacja

I sprawdzanie urdzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, \ayhania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementdetro

6.2. Zasady kontroli jalkkai robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakasci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazhpc w to personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezédne do pobierania probek i badaateriatow oraz
robot.

Wykonawca kdzie przeprowadZgpomiary i badania materiatow oraz robot zstatliwoscia
zapewniagjca. stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wgangmi zawartymi w
dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu bad&h czstotliwosci sa okreslone w SST. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam dlkoee, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontjexdt
konieczny. aby zapewhivykonanie robot zgodnie z urnaw

Inspektor nadzorudnzie mi¢ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych
Wykonawcy w celu ich inspekciji.

Inspektor nadzoruddzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnigciach dotyczcych uradzea laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczychielleiedocagniccia te kzda tak powane, ze mogr
wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inspektor nadzoru natychmiast wstrzynigaie do robot
badanych materiatow i dogei je do uytku dopiero wtedy, gdy niedagjnigccia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych
materiatow.

Wszystkie koszty zvgzane z organizowaniem i prowadzeniem lhaahiateriatow i robot
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki lzda pobierane losowo. Zaleca Stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkoweezignprodukcji mog~ by z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inspektor nadzoruddzie mi€ zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Na
Zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawedzie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktore budgzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostan
przez Wykonawg usuntte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenigeusk: w przeciwnym przypadku koszty

te pokrywa Zamawiagy.

Pojemniki do pobierania probekdy. dostarczone przez Wykonawca i zatwierdzone przez
Inspektora nadzoru. Probki dostarczone przez Wykoaalo bad&beda odpowiednio opisane
I oznakowane. w sposob zaakceptowany przez Insggektaizoru.

13
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6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryth przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm W
przypadku. gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsowa
moSna wytyczne krajowe, albo inne procedury. zaakaeate przez Inspektora nadzoru.
Przed przysipieniem do pomiarow lub baflawykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o
rodzaju. miejscu i terminie pomiaru lub badaniavB#onaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspnie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywalnspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami &aghk
najszybciej, nie pmiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakb.
Wyniki bada (kopie) kda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzeetitug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniorst o dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatowradia ich wytwarzania. Do un$tiwienia
jemu kontroli zapewnionaghlzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony \Wakay |
producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systekontroli robot prowadzonego przez
Wykonawca, hdzie oceniad zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikow bada dostarczonych przez Wykonawca.

Inspektor nadzoru nie pobieré probki materiatow i prowadzibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. &i wyniki tych bada wykaz~, ze raporty Wykonawcy s~
niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawib zleci niezalenemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badébo oprze siwytacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodobmateriatow i robot z dokumentagprojektowa~ i SST. W takim
przypadku, catkowite koszty powtornych lub dodatloivbada i pobierania probek
poniesione zostar przez Wykonawcy.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadaj~. certyfikat na znak bezpietstera wykazujcy, ze zapewniono zgodéoz
kryteriami technicznymi ok&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych

oraz widciwych przepisow i informacji o ich istnieniu zgadrz rozporadzeniem MSWIA z
1998 r. (Dz. U. 99/98),,

2. posiadaj. deklaracje zgodnoi lub certyfikat zgodngi z:

3. Polslg Normg lub

4. aprobat techniczna w przypadku wyrobow, dla ktorych nieanswiono Polskiej Normy,
jeSeli nie s, objete certyfikacj~ okreslona w pkt. | i ktore spetniajwymogi SST.

5. znajduj~. si w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozpadzeniu MSWIA z 1998 r. (Dz. U.
98/99).

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumentywgymagane przez SST,4da ich

partia dostarczona do robaidzie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob jedno-znaczny
jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spaptych wymaga beda odrzucone.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentemedmwvym obowiazujacym Zamawiajcego i



Wykonawe w okresie od przekazania wykonawcy terenu budoovigadca okresu
gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgoxg45 ustawy Prawo budowlane
spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w dzienniku budowyeglda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot.
stanu bezpiecAstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.

Zapisy lzda czytelne, dokonane trwatechniky, w poradku chronologicznym, bezp@dnio
jeden pod drugim. bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgdxrtda oznaczone kolejnym
numerem zakcznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i éképra nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoln€i:

* dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

« dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

* uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programewajenia jakéci i harmonogramow
robot,

« terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegolnych elementow robot,

* przebieg robot, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogprzerw w
robotach,

* uwagi i polecenia Inspektora nadzoru.

« daty zarzdzenia wstrzymania robot, z podaniem. powodu,

« zgtoszenia i daty odbiorow robot zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

* wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

* stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podlegsth
ograniczeniom lub wymaganiom. w zwku z warunkami klimatycznymi,

» zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentacji
projektowej.

« dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robot,

 dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

« dane dotycgce jakaci materiatow, pobierania probek oraz wyniki pragpadzonych bada
Z podaniem kto je przeprowadzat,

» wyniki prob poszczegolnych elementow budowli d@oeiem kto je przeprowadzat,

* inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgtab
przedi®one Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania Si

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennikabwydVykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Indpea nadzoru do ustosunkowania. si

Projektant nie jest jednak strgrumowy i nie ma uprawniedo wydawania polece
Wykonawcy robot.
[2] Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pest keSdego z
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elementow robot. Obmiary wykonanych robot przepmxeas¢ sukcesywnie w jednostkach
przyjetych w kosztorysie lub w SST.

[3] Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodngci materiatow, orzeczenia
0 jakadsci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidar Wykonawcy bed gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jgkoDokumenty te stanowi~. z@izniki do
odbioru robot. Winny b udostpnione na kade zyczenie Inspektora nadzoru.

4] Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsoprocz wymienionych w punktach [I]-(3]. nagtijace
dokumenty:

a) pozwolenie na budowy,

b) protokoty przekazania terenu budowy.

c) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

d) protokoty odbioru robot.

e) protokoty z narad i ustale

f) operaty geodezyjne,

g) plan bezpieczstwa i ochrony zdrowia.

[5] Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy &da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaweed
zabezpieczonymi.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie zudokntacja
projektowa~ i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym poomaiéniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robot i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru keda wpisane do kaiki obmiarow.

Jakikolwiek bhkd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdorobot podanych w kosztorysie
ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wylaovcy od obowjzku ukaiczenia
wszystkich robot. Bidne dane zostarpoprawione wg ustatelnspektora nadzoru naspiie.
Obmiar gotowych robotdalzie przeprowadzony z ¢ztdicia. wymagan. do celu miesicznej
ptatngci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gknvaym w umowie.

7.2. Zasady okgtania ilcsci robot i materiatow

Zasady okréania ilcsci robot podanessw odpowiednich specyfikacjach technicznych i lub w
KNR-ach oraz KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jedrasstlokreélonymi w dokumentacji
projektowej i kosztorysowej przedmiarze robot.

7.3. Uradzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiab
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zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawcyzék urzadzenia te

lub sprzt wymagaj bada atestujcych, to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wdtania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
SST. Rdzie utrzymywa to wyposaenie, zapewniaf w sposob aigty zachowanie dokladgoi
wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST. roboty podlegaj~ r@sacym odbiorom:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi przewodow kominowych, instalacji i adzer technicznych,

c) odbiorowi czsciowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu (kcowemu),

e) odbiorowi po uptywie okresgkojmi

f) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gavenji.

8.2. Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&tio
wykonywanych robot oraz ifoi tych robot, ktore w dalszym procesie realizatgigra zakryciu.
Odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pospu robot. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem demizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoruidddhedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie poiej jednak niz. w @igu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora radz

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow badelaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary. w konfrontacji z dokumejatpoojektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbior czsciowy

Odbior cze6ciowy polega na oceniesdoi jakasci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czuciowego robot dokonujegsilla zakresu robot ok§lenego w dokumentach umownych wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odhiolboet dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny (koowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetz@go wykonania robot w odniesieniu do
zakresu (iléci) oraz jakdci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowe®do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy.



Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach urnowy, dcod

dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru #ekenia robot i przycia dokumentow, o
ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaezponez Zamawiagego w obecnixi
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigecajroboty dokona ich oceny jalcowej na
podstawie przedtmnych dokumentow, wynikow bafla pomiarow, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania robot z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zap@xna realizacja ustateprzyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikgjych i ulegajcych zakryciu oraz odbiorow exiowych,
zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupedoigih i robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot @egowych lub robot
uzupetniagcych w poszczegolnych elementach konstrukcyjnyeiikionczeniowych, komisja
przerwie swoje czynrgi i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisze jaké¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnektacji projektowej i SST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma whkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszarwartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznega¢kavego)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatego robot, spogdzony wg wzoru
ustalonego przez Zamaw4aggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentacje powykonawcze, tj. dokumentacje ydonaniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjngoriarami powykonawczymi.

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@umentow urnowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3. protokoty odbiorow robot uleggajych zakryciu i zanikagych,

4. protokoty odbiorow agciowych.

5. recepty i ustalenia technologiczne,

6. dzienniki budowy i kazki obmiarow (oryginaty),

7. wyniki pomiarow kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych. zgodne z SST i
programem zapewnienia jada (PZJ),

8. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatow, certyfikaty na
znak bezpieczestwa zgodnie z SST i programem zabezpieczeniggakieZJ).

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towszzcych (np. na przeRenie linii
telefonicznej, energetycznej’, gazowefwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robot widcicielowi uradze,

10. geodezyjne inwentaryzacje powykonawcze rob@di uzbrojenia terenu,

11. kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku gegpiej inwentaryzacji powykonawcze;.
W przypadku. gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeamiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupgtoealzda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@go.
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Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja i
stwierdzi ich wykonanie.

8.5. Odbior pogwarancyjny po uptywie okregslajmi i gwarancji

Odbior pogwarancyjny po uptywie okrestkojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych
robot zwgzanych z usugciem wad, ktore ujawaisie w okresie ¢kojmi i

gwarancji i ekojmi.

Odbior po uptywie okreswkojmii i gwarancji pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu

Z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,0dbicateszny (kacowy) robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykanaa jednost&?
obmiarowg ustalon dla danej pozycji kosztorysu prztg przez Zamawiagego w
dokumentach umownych.

Dla robot wycenionych ryczattowo podstaptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe i przyjeta przez Zamawiagego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagemie ryczattowe ddzie uwzgédnia
wszystkie czynn€ri, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, oki&one dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rdihds obejmowa:

* robocizre bezpdredni~. wraz z narzutami,

» wartas¢ zwzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynmoayaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

» wartas¢ pracy sprztu wraz z narzutami,

* koszty paérednie i zysk kalkulacyjny,

* podatki obliczone zgodne z oba&ujacymi przepisami, ale z wyliczeniem podatku VAT.
9.2. Objazdy. przejazdy i organizacja ruchu

9.2.1-Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i orgatji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektoramzoadi odpowiedzialnymi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budomgz z dostarczeniem kopii projektu
Inspektorowi nadzoru i wprowadzaniem dalszych znmigzgodni@é wynikajacych z posipu
robot.

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

( c) optaty/ dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chioolv, kraneznikow, barier,
oznakowa i drenau,

(f) tymczasowa przebudowa gdzer obcych.

9.2.2. Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i orgatji ruchu obejmuije:

(a) oczyszczanie, przestawienie. przykrycie i usciei tymczasowych oznakowaionowych,
poziomych. barier §wiatet,

(b) utrzymanie ptynnei ruchu publicznego.



9.2.3.Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i orgaaiji ruchu obejmuje:

(a) usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.2.4. Koszt budowy. utrzymania i likwidacji obja»s, przejazdow i organizacji ruchu ponosi
Zamawiajcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Ustawy

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlgeénlity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr
207. poz. 2016 z pozn. zm.).

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamowiglicznych (Dz. U. Nr 19, poz.
177).

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyboracddwlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).
- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronigitvpdarowej (jednolity tekst Dz. U. z
2002 r. Nr 147. poz. 1229).

- Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o dozorzkrimznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z
pozn. zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrémngowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z
pozn. zm.).

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - o drogach pmiich (jednolity tekst Dz. U. z 2004 .
Nr 204. poz. 2086).

10.2. Rozporzadzenia

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200- w sprawie systemow
Oceny zgodngi wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczangowaniem CE
(Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200- w sprawie okrdenia
Polskich jednostek organizacyjnych up@n@nych do wydawania europejskich aprobat
Technicznych. Zakresu i formy aprobat oraz trylbuudzielania. uchylania lub zmiany
(Dz. U. Nr 209. poz. 1780).

- Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z d@gawrzgnia 1997 r. - w
sprawie ogolnych przepisow bezpiegg®va i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).
- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budaych (Dz. U. Nr 47.
poz. 401).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. - w sprawie informacji
dotyczcej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigrste/a i ochrony
zdrowia(Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wknga 2004 r. - w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projekfo specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz progrdmkcjonalno-$ytkowego (Dz.

U. Nr 202, poz. 2072).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpn@02 r. - w sprawie sposobow
deklarowania wyrobow 072).budowlanych oraz 2).spastnakowania.ich znakiem
budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).
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- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpn@02 r. - zmieniajce
rozporadzenie w sprawie dziennika budowy, 01.m&ntarozbiorki, tablicy informacyjnej
oraz ogtoszenia zamawagpgo dane dotyaze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot batimo - mont&owych, (tona I, 11, Il
IV. V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot bwtkmych. Instytut Techniki
Budowlanej. Warszawa 2003.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru siecistalacji, Centralny €odek
Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL &v¢zawa, 2001.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.02.00.00 KORYTO WRAZ Z PROFILOW ANIEM |
ZAGESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacghirecznej § wymagania techniczne zywane
z wykonywaniem i odbiorem koryta wraz z profilowam i zagszczaniem podi@ gruntowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pxie 1.1

1.3. Zakres robot ofjych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozelma konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST ,Wymagania ogolne” pkd.1

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot

Ogolne wymagania dotyaee robot podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY.
Nie wyskpuja.

3. SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podk powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z éke ustawianym lemieszem;zynier maze
dopuscié- wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniaskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibrgmych.

Stosowany spkz nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu
podiaza.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 4
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5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST ,Wymiagagolne” pkt 5.

5.2. Warunki przysipienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia

poditaza bezpérednio przed rozpogziem robot zwazanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i ggzrzania podiaa,jest
mozliwe wytacznie za zgogInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa

si¢ ruch budowlany, niezwzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowaniarita w planie i profilu powinny hiywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi@ w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powimnoazliwiac
nachgniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie wgkszych nk co 10 metrow.
Rodzaj sprztu, a w szczegolrigi jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzonegsroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szerokénie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robotaéym zakresie. Sposob wykonania must by
zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiriig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w yatub odwieziony na odktad w miejsce
wskazane przez hyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zagszczanie podia

Przed przysipieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogéonaley sprawdzt, czy istniegce rzdne terenu umaiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdrych podiaa. Zaleca i, aby rzdne terenu
przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm igge ni projektowane rane podtaa.

Je&Seli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinigrukhni podtaze na gtbokasé
zaakceptowanprzez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowzujace
dla gornej strefy korpusu, w #oi koniecznej do uzyskania wymaganychdmzych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okidonych w
tablicy 1.

Do profilowania podioa naley stosowé rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowangzplrzyniera.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie
poditaza naley kontynuowa do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego
w tablicy 1. Wskanik zag:szczenia nalegy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].



Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia podia (Is)

Minimalna wartosc I dla:

Strefa Autostrad i Innych drog
drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ciezkiego
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i bardzo ciezki

Gorna warstwa o grubosci 20 1,03 1,00 1,00
cm

MNa glebokosci od 20 do 50

cm od powierzchni podloza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twary podiaze uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrglzag;szczenia naley oprze€ na metodzie obgzen ptytowych.

Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia pogdowediug BN-64/8931-02 [3].
Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztakcaere powinien przekracz,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtaa podczas zagzczania powinna kdyrowna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gsgrzonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwkzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdainien

on zabezpieczypodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykitad praeizenie folii lub w
inny sposob zaakceptowany przezyimera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeramezlednych

napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on

na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI.

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i z@sgczenia
koryta i wyprofilowanego podi@ podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego
poditaza



T re o - H o 3 M T o : I:' -

Lt Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwosc
{= r (= r i l1. 3 3
badan badan i pomiarcw

i pomiardw

1 |Szerokosc koryta 10 razy na 1 km

2 |Rownosc podluzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 |Rownosc poprzeczna (10 razy na 1 km

4 [Spadki poprzeczne % (10 razy na 1 km

i3 co 25 m w osi jezdni 1 na jej krawedziach dla
5 |Rzedne wysockosciowe : 2 B e

autostrad i drog ekspresowych, co 100 m

dla pozostalych drog

Uksztaltowanie osi w [co 25 m w osi jezdni i na jef krawedziach dla
planie *I autostrad idrog ekspresowych, co 100 m

dla pozostalych drog

= Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczei, lecz
wilgotnosc gruntu nie rzadzie] niz raz na 600 m?
podloza

*! Dodatkows pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie

nalezy wykonac w punktach glownych hukdéw poziomych

6.2.2. Szeroka koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae razni¢ sig¢ od szerokéci projektowanej o wicej
niz+10 cmi-5 cm.

6.2.3. Rowné¢ koryta (profilowanego podia)

* Nierowngaci podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrows tata zgodnie z
norma BN-68/8931-04 [4].

» Nierowngaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy tata.

» Nierowndaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtipowinny by¢ zgodne z dokumentag;j
projektowa z tolerancy [} 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokéciowe

Roznice pomegdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragz&l cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mee by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lukxeej niz 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskaznik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podéokre&lony wg BN-77/8931-12 [5] nie
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powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Je&ili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporownanie wartai modutow
odksztatcenia, to wargé stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztgdcekralonych
zgodnie z norrp BN-64/8931-02 [3] nie powinna byvigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad@ wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu
poditaza powinna b§ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (fimvanego podtaa)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od gdkrg/ch
w punkcie 6.2 powinny ynaprawione przez spulchnienie dekgtkasci co najmniej 10 cm,
wyrownanie i powtorne zagzczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest:

—m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego teory

— m3 wywiezionego gruntu z korytowania.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®5T | wymaganiami
InSyniera, j&eli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotyg® podstawy platrigi

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatr$gi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i evgpivaniem,

- zatladunek nadmiaru odspojonego gruntyérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub
nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podta,

- zag;szczenie,

- utrzymanie koryta lub podia,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamigj.
Cena wykonania 1 m3 wywozu gruntu z korytowanigjologe:

- zatladunek materiatu zmagazynowanego w hatdaghoad&i transportowe samowytadowcze,
przewoz z miejsca budowy na miejsce docelowe i chuyheek.



10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie
wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #aodu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i pddtprzez
obciaSenie piyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ro$gnoawierzchni
planografem i fat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsgkiéa zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.03.00.00 WVARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJ ACE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacghirecznej § wymagania techniczne
zwigzane z wykonywaniem i odbiorem warstw geimapcych i odcinagcych w ramach:

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot okych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z
wykonaniem warstw odszapcych i odcinajcych, stanowicych czs¢ podbudowy pomocniczej,
w przypadku gdy podfe stanowi grunt wysadzinowy lubatpliwy, nieulepszony spoiwem lub
lepiszczem.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w SST ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot

Ogolne wymagania dotyaee robot podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotygz materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pooe SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw gmpcych s
- piaski,
- Zwir i mieszanka,
- geowtokniny,
a odcinagcych - oprocz wyej wymienionych:
- miat (kamienny).
2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw agzapcych i odcinagcych powinny spetnia
nastpujace warunki:
a) szczelngci, okreslony zalenoscia:
D1s/dgs <5
gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaanstwy odcinagjcej lub odgczapcej
d85 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zgmmtu podtaa.
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Dla materialow stosowanych przy wykonywaniu warstigczapcych warunek
szczelnéci musi by spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana nastmae odcinajce).
b) zagszczalnéci, okreslony zalenoscia:

U=dso/d10< 5
gdzie:
U - wskanik roznoziarnistdci,
d60 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% krugzyworzcego warstw odcinajca,
d10 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszyworzcego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstwagsdapcych i odcinaicych powinien speinta
wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.
swir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwyczsacych i odcinaicych
powinny spetnia wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy I i II.
Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinaggcych powinien spetntawymagania
normy PN-B-11112 [4].
2.4. Wymagania dla geowtokniny
Geowtokniny przewidziane dazycia jako warstwy odcinage i odgczapce powinny
posiadé aprobat techniczia wydary przez uprawnionjednostk.
2.5. Sktadowanie materiatow
2.5.1. Skladowanie kruszywa
Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyozacej lub odcinajcej nie jest
wbudowane bezgoednio po dostarczeniu na budpizachodzi potrzeba jego okresowego
sktadowania, to Wykonawca robot powinien zabezpie€&zuszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materialami kamiennymi. Padt miejscu skladowania powinnody
rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.
2.5.2. Skladowanie geowtoknin
Geowltokniny przeznaczone na warstwy gmsipca lub odcinagca nalery przechowywa w
opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystyaebhych i wentylowanych.

3. SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odciragiej lub odgczapcej powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- rowniarek,

- walcow statycznych,

- ptyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.
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4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane”
pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczafgych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem amnmateriatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

4.3. Transport geowtoknin

Geowltokniny mog by¢ transportowane dowolnynifodkami transportu pod warunkiem:

- opakowania bel (rolek) falj brezentem lub tkanantechniczia,

- zabezpieczenia opakowanych bel przez przemiesmsnast W czasie przewozu,

- ochrony geowtoknin przez zawilgoceniem i nadmyemrogrzaniem,

- niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikalialusziczami oraz przedmiotami mg@ymi
przebt- lub rozcaé- geowtokniny.

Kazda bela powinna lfyoznakowana w sposob untiviajacy jednoznaczne stwierdzenie,
ze jest to materiat do wykonania warstwy gemapcej lub odcinajce).

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podia

Poditaze gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,,Roboty
ziemne” oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowame zag;szczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odaczapca powinny by wytyczone w sposob umliwiajacy
wykonanie ich zgodnie z dokumentapyojektows, z tolerancjami okigonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w edach rownolegtych do osi drogi,
lub w inny sposob zaakceptowany przezyhiera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno uiwiac¢ nachgniccie sznurkow lub linek
do wytyczenia robot w odgtach nie wikszych n§ co 10 m.

5.3. Whudowanie i zagzczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej gréipprzy wyciu

rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkowedrg/ch wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej
warstwy lznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu oagnigto grubaé
projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydioie warstwy odgzapcej lub
odcinapcej o grubéci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalevykona dwuwarstwowo.
Rozpoczcie uktadania kadej nast¢pnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze przez kyniera
warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja&ywa naley przed zagszczeniem
wymienic kruszywo na materiat 0 odpowiednich wdavosciach.
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Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley
przystpi¢ do jej zagszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym mglezpoczyné od kravwedzi i stopniowo
przesuwa pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku ngleozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami
podtuznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kraedzi.

Nierowndaci lub zagtbienia powstate w czasie zggczania powinny Eywyrownywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanieusungcie materiatu, ado otrzymania
rownej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcow warstwa odcinap i odgaczapca powinna b§
zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechaniymi.

Zaggszczanie nalgy kontynuowa do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego

od 1,0 wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadgwedtug PN-B-04481 [1]. Wskaik
zagzszczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanwarstw odsiczapca lub

odcinapca, uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej proby
Proctora, kontr@l zag:szczenia naley oprzeé na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy weglBN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtornego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien praeka 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna ldyrowna wilgotnéci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotrng kruszywa jest wisza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotna¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona
iloscia wody i rownomiernie wymiesza

5.4. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3

dni przed rozpocexiem robot Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:

- stwierdzenia, czy spezbudowlany do rozktadania i zeggczania jest wkgiwy,

- okreslenia grubéci warstwy materiatu w stanieAznym koniecznej do uzyskania wymaganej
grubgci po zagszczeniu,

- ustalenia liczby przé&§- sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinieayd takich materiatow oraz sptu, jakie

beda stosowane do wykonywania warstwy odciicaj i odsczapcej na budowie.

Odcinek probny powinien léyzlokalizowany w miejscu wskazanym przeSyniera.

5.5. Rozktadanie geowtoknin

Warstwe geowtokniny naley rozktad& na wyprofilowanej powierzchni podta,

pozbawionej ostrych elementow, ktore mepowodowa uszkodzenie warstwy (na przykiad
kamienie, korzenie drzew i krzewow). W czasie radinia warstwy z geowtokniny nalespeint
wymagania okrdone w SST lub producenta dotyce szerokéci na jaky powinny zachodZina
siebie gsiednie pasma geowtokniny lub zasad wtzénia oraz ewentualnego przymocowania
warstwy do podiga gruntowego.



5.6. Zabezpieczenie powierzchni geowtoknin

Po powierzchni warstwy odcirggej lub azsaczapcej, wykonanej z geowtoknin nie e
odbywa sie ruch jakichkolwiek pojazdow.

Lezaca wyzej warstwe nawierzchni natey wykonywa rozktadajc materiat ,,od czota”, to
znaczy takze pojazdy dowgace materiat i wykonuajce czynnéci technologiczne poruszagic po
juz utozonym materiale.

5.7. Utrzymanie warstwy odszapcej i odcinajcej

Warstwa odsczapca i odcinajca po wykonaniu, a przed #ieniem nasipnej warstwy
powinny by utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odaicejjlub odgczapcej
Z geowtoknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdow koniecznych dla
wykonania wyej lezace] warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI.

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstamyniki tych bada Inzynierowi. Badania te
powinny obejmowawszystkie wiaciwosci kruszywa okrgone w p. 2.3.

Geowtokniny przeznaczone do wykonania warstwy cgjggej i odgczapcej powinny
posiadé aprobat techniczi, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i
zag:szczenia warstwy odszapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwosc badan
badan 1 i pomiardw
pomiarow
1 |Szerokost warstwy 10 razy na 1 km
2 [Rownosc podluzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 |[Rownosc poprzeczna (10 razy na 1 km

4 |Spadlki poprzeczne ' (10 razy na 1 km

.. co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
5 |[Rzedne wysokosciowe '




autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla

pozostalych drog

g [Uksztaltowanie osi w |co 25 m w osi jezdni 1 na jej krawedziach dla
planie % autostrad 1 drog ekspresowych, co 100 m dia

pozostalych drog

Grubos¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczei, lecz
nie rzadzie] niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000

m-;’

8 |Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz

wilgotnosc kruszywa |nie rzadzie] niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w

punktach gtownych tukow poziomych.

6.3.2. Szerok& warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mee sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5
cm.

6.3.3. Rowne&¢ warstwy

Nierowndici podiuSne warstwy odcinafej i odsczapcej naley mierzy

4 metrowy tata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nierownagci poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzye

4 metrowy tata.

Nierownaci nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigEgj | odgczapcej na prostych i tukach powinny by
zgodne z dokumentacprojektow, z tolerancj 0,5%.

6.3.5. Rzdne wysokéciowe

RoSnice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cmi -2 cm.

6.3.6. Uksztattowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz 3 cm
dla autostrad i drog ekspresowych lub @agj niz 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7. Grubéc¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z tolerancj
+1cm, -2 cm.
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Jezeli warstwa, ze wzgtow technologicznych, zostata wykonana w dwoch twmash,

nalezy mierzy taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci Wykonawca wykona
naprave warstwy przez spulchnienie warstwy nalgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie
nowym materialem o odpowiednich avosciach, wyrownanie i ponowne zggyczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkau tych robot nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
6.3.8. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcingjej i odaczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12

[8] nie powinien by mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje giorownanie warkei

modutow odksztatcenia, to wastostosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztedce
okreslonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [6], nie powinna byvicksza od 2,2.
Wilgotnosé¢ kruszywa w czasie zasgczenia naly bada wedtug PN-B-06714-17 [2].

Wilgotnos¢ kruszywa powinna yrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.3.9. Badania dotygze warstwy odgczapcej i odcinagcej z geowtoknin

W czasie uktadania warstwy odciaegj i odsczapcej z geowtoknin naly kontrolowa:

a) zgodnéchb) oznaczenia poszczegolnych bel (rolek) geowtoknkr&lonym w dokumentacji
projektowej,

c) rowna¢d) warstwy,

e) wielkaicf) zaktadu przylegtych pasm i sposob ighzenia,

g) zamocowanie warstwy do podégruntowego, o ile przewidziano to w dokumentacji
projektowe.

Ponadto naley sprawdz¢, czy nie nasipito mechaniczne uszkodzenie geowtokniny
(rozerwanie, przebicie). Pasma geowtokniayta do wykonania warstwy odcinagj i
odsiczapcej nie powinny miétakich uszkodze

6.4. Zasady pogbowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny iynaprawione przez spulchnienie dekgikasci co najmniej 10
cm, wyrownane i powtornie zaggczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieylkanane]
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m2 (metr kwadratowy) warstwy odcianagj i odgczapce).

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows, SST | wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

34



9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotyg® podstawy platrigi

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1m2 warstwy adgapce] i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o gruboi i
jakaosci okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji keicznej,

- wyrownanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

- zagszczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
- utrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1m2 warstwy agdgapce] i/lub odcinajcej z geowtoknin obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy geowtoknin,

- pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji teckanig,

- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie
wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio
nawierzchni drogowychswir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaae d
nawierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturado
nawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #aodu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i p&dto

przez obciSenie plyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ro$enoawierzchni
planografem i fat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsgkiéa zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

9. Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stalppdicSu z zastosowaniem
geotekstyliow, IBDIM, Warszawa 1986.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.04.00.00 PODBUDOWA Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacghirecznej § wymagania techniczne
zwigzane z wykonywaniem i odbiorem podbudowy z krusstabilizowanych mechanicznie w
ramach:
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwmadokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienych w punkcie 1.1
1.3. Zakres robot ofych SST
Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonugg agodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudg@emocnicz i podbudow zasadnicz wg
Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnygwotsztywnych [31].
1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technotogi, polegajcy na odpowiednim zagzczeniu
w optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00D,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotygz robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbopkt 1.5.

2. MATERIALY .

2.1. Ogolne wymagania dotygz materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev SST
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudow z krusgtahilizowanych mechanicznie
podano w SST dotyazych poszczegolnych rodzajow podbudow:

B-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stawanego mechanicznie,
B-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikr@go mechanicznie,
B-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, olilena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaé& migdzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podamya rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane
metod stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudawzasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbudaypomocnicz (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpgiagta i nie m&e przebiegaod dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicamgprnienia nagsiednich sitach. Wymiar

najwickszego ziarna kruszywa nie gmoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej
jednorazowo.

2.3.2. Widciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa lamane Fusel
Lp. Wyszczegdlnienie natiraine Badanis
wlasciwosci Podbudowa wedlug
zasad- |pomoc-| zasad- | pomoc- zasad- pPomoc-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza
1 |Zawartosc ziarn od 2 do 10|od 2 do| od 2do | od 2do | od 2 do od 2 PN-B-06714
mniejszych niz 0,075 12 10 12 10 do 12 -15 [3]
mm, % (m,/m)
2 |[Zawartosc 5 10 5 10 s 10 PN-B-06714
nadziarna, -15 [3]
2% (m,/ m), nie wiecej
niz
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2.3.3. Materiat na warsiodsiczapca

Na warstw odsiczapca stosuje si:

- Swir i mieszank wg PN-B-11111 [14],

- piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4. Materiat na warsgnodcinajca

Na warstwg odcinajca stosuje si:

- piasek wg PN-B-11113 [16],

- miat wg PN-B-11112 [15],

- geowloknirg 0 masie powierzchniowej powgj 200 g/m wg aprobaty techniczne;.
2.3.5. Materiaty do ulepszania tawosci kruszyw

Do ulepszania wkziwosci kruszyw stosuje si

- cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],

- wapno wg PN-B-30020 [19],

- popioty lothe wg PN-S-96035 [23],

- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].

Dopuszcza gistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskaniena zzdnych efektow
ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przeyniera.

Rodzaj i ilés¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].
2.3.6. Woda

Nalezy stosow& wodck wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZT.

3.1. Ogolne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonaweca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazaic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wygosgch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki
powinny zapewrd

b) wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgaioicoptymalnej,

c) rowniarek albo uktadarek do rozktadania miesgank

d) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych Iulatycznych do zagzczania. W miejscach
trudno dostpnych powinny by

e) stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne

lub mate walce wibracyjne.
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4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane”
pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczafgych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem amnmateriatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyévsic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatow powinien odb§\s® zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST ,Wymiagagolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podia

Podtaze pod podbudowpowinno spetni@awymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna Byutozona na podtzu zapewniaicym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikaniezgasprawdzé wzorem:

Dig/dgs <5

w ktorym:

D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechd&®o ziarn warstwy podbudowy lub
warstwy odgczapcej, w milimetrach,

d85 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przech@&®i ziarn gruntu podia, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie mae by¢ spetniony, naley na podtau utozy¢ warstwe odcinajca

lub odpowiednio dobrangeowtoknirg. Ochronne wigciwosci geowtokniny, przeciw przenikaniu
drobnych czstek gruntu, wyznaczagsz warunku:

ds50/Og0< 1,2

w ktorym:

d50 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przech&@z¥o ziarn gruntu podia, w
milimetrach,

090 - umownarednica porow geowtokniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu
zatrzymugca s¢ na geowtokninie w iléci 90% (m/m); warté¢ parametru 090 powinna &y
podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny b§wczeniej
przygotowane.
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Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w edach rownolegtych do osi drogi,
lub w inny sposob zaakceptowany przezyhiera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utwia¢ nachgniecie sznurkow lub linek

do wytyczenia robot w odgtach nie w¢kszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa dscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley

wytwarz& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
koniecznd¢ zapewnienia jednorodsa nie dopuszcza swytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wgpkowaniu powinna iyod razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki spcsmpnie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwie o jednakowej grediptakiej,

aby jej SST ateczna gruffopo zagszczeniu byta rowna gruba projektowanej. Grukig
pojedynczo uktadanej warstwy nie aeoprzekracz&a20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy
powinna by roztozona w sposob zapewniay osiagnigcie wymaganych spadkow iganych
wysokaciowych. Jeeli podbudowa sktadagste wiccej niz jednej warstwy kruszywa, to kda
warstwa powinna hiywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Rozpoczcie budowy kadej nasgpnej warstwy mge nasipi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zapczania powinna odpowiatailgotnosci
optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-044B1(inetoda 1l). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zoStasuszony przez mieszanie i napowietrzanizelle
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasza od optymalnej o 20% jej wastn, mieszanka powinna
by¢ zwilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnos¢
mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wadtd, mieszank nalezy osuszy.
Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniepa@viada

przyjetemu poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3
dni przed rozpocgiem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:

- stwierdzenia czy spgk budowlany do mieszania, rozktadania i g&gzania kruszywa jest
wiasciwy,

- okreslenia grubdci warstwy materiatu w stanieAoym, koniecznej do uzyskania wymaganej
grubgsci warstwy po zagszczeniu,

- okreslenia liczby przej¢- sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powiniesyd takich materiatow oraz spitu do

mieszania, rozkladania i zgggczania, jakie dula stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka probnego powinna wyaasl 400 do 800 m2.

Odcinek probny powinien yzlokalizowany w miejscu wskazanym prze&yniera.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka
probnego przez fyniera.



5.6. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna ldy

utrzymywana w dobrym stanie.zé#l Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera,
gotowa podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawi wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napnawktych z niewtdciwego utrzymania
podbudowy obaiza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przygtieniem do robot
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdrizadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstamjniki tych bada InSynierowi w celu
akceptacji materiatow. Badania te powinny obejméwazystkie whaciwosci okreslone w pkt 2.3
niniejszej SST .

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
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Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Czestotliwosé badan

LMinimalna liczba badan Maksymalna

powierzchnia

Lp. Wyszczegolnienie badan na dziennej dzialce
robocze] podbudowy przy-
padajaca na jedno
badanie [m2)
1 |Uziarnienie mieszanki
2

Wilgotnosc mieszanki

600

Zageszczenie Warstwy

10 probekna 10000 m?

Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1,

pkt 2.3.2

dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie

kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno 6ggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki
nalezy pobiera& w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada
powinny by na bieaco przekazywane aynierowi.



43

6.3.3. Wilgotnd¢ mzeszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug

proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metodazitoleranci +10% -20%.

Wilgotnaos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zaggszczenie kadej warstwy powinno odbywssic az do osagniecia wymaganego

wskaznika zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niefivoe ze wzgtdu na gruboziarniste kruszywo, kontrol
zag:szczenia naley oprzeé na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadzie]
niz raz na 5000 m2, lub wedtug zalédazyniera.

Zaggszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalen& za prawidiowe, gdy
stosunek wtornego moduk® do pierwotnego modutu odksztatcehih jest nie wekszy od 2,2 dla
kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

EJ/E1<2,2

6.3.5. Widciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt
2.3.2.

Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposob losowy w
obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotygze cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Cezstotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 3.

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie badan i Minimalna czestotliwos¢ pomiarow
pomiarow
1 |Szerokosc podbudowy 10 razy na 1 km

- - - = : w sposob ciagly planografem albo
2 |Rownosc podihuzna B ELY P 2

co 20 m lata na kazdym pasie
ruchu

3 |Rownosc poprzeczna 10 razy na 1 km

4 |Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km

5 |Rzedne wysokosciowe co 100 m




6 |Uksztaltowanie osi w planie® co 100 m

Grubosc podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce
robocze], lecz nie rzadziej niz raz
na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadzie] niz

raz na 2000 m?2

8 |Nosnosc podbudowy:
- modutl cdksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach
na kazde 1000 m

- ugiecie sprezyste co najmnie] w 20 punktach na

kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w
punktach gtownych tukow poziomych.

6.4.2. Szerok& podbudowy

Szeroka&¢ podbudowy nie mie razni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm,
-5 cm.

Na jezdniach bez krayznikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi

warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3. Rowné¢ podbudowy

Nierownaci podiwzne podbudowy nafy mierzy¢ 4-metrovg tata lub planografem, zgodnie
z BN-68/8931-04 [28].

Nierownaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.

Nierownasci podbudowy nie magprzekraczé

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze,j.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaetinooy by¢ zgodne z dokumentag;j
projektows, z tolerangj 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokéciowe podbudowy

Roznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonegyitqza

Os podbudowy w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi projektowanej o
wigcej niz 5 cm.

6.4.7. Grubé&¢ podbudowy i ulepszonego podé
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Gruba¢ podbudowy nie mie sk rozni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nénas¢ podbudowy
- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powml®g- zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno &yzgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy
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Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
o Minimalny modut odksztalcenia
z kruszywa | Wskaznik | _, ksvmalne usiec o 4
. Maksymalne ugiecie sprezyste po mierzony plyta o Srednicy 30 cm,
o zageszczeni
kolem, mm MPa
wskazniku | als nie
Wnet Nl mniejszy
mnisjszym iz
niz, % 40 kN 50 kN od plerwszego od drugiego
obciazenia Eq obciazenia Ea
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazamjeksze odchylenia od oksienych w
punkcie 6.4 powinny kiynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbalasci co najmniej
10 cm, wyrownane i powtornie zgggczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokéé¢ podbudowy jest mniejsza od szerésiqrojektowanej o wicej niz 5 cm i

nie zapewnia podparcia warstwomzgylezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pefjrubc¢ do potowy szeroksei pasa
ruchu, dotaenie materiatu i powtorne zeggczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci, Wykonawca wykona
naprave podbudowy. Powierzchnie powinnybgaprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiedaigicbokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materialem o
odpowiednich wigciwosciach, wyrownane i ponownie zggyczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkau tych robot nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3. Niewtdciwa n@gnos¢ podbudowy



Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezfine do zapewnienia wymaganegnaosci, zalecone przez hyniera.
Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcdlpaowy tylko wtedy, gdy
zanienie nénosci podbudowy wynikto z niewkiwego wykonania robot przez Wykonawc
podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST ,Wymagagidne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywéisiteowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST ,Wymagagane” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumenta@rojektowa, SST i wymaganiami kyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotyg® podstawy platrigi

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatr$gi podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Zakres czynngci objetych cen jednostkov 1 m2 podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w SST :

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego staitinego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikm@go mechanicznie,

D-04.04.03 PodbudowaSuSla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawarti
zanieczyszczeobcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie skfadu
Ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie nasikliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae mrozoodporriai
metody bezpdredni

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartci
zanieczyszczeorganicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartei siarki
metod, bromowy
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10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
Selazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w
bebnie Los Angeles

13. PN-B-0673%uSel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgao nawierzchni
drogowych.swir i mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni
drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naheao nawierzchni
drogowych. Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnéytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodri

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do beticrapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kwstabilizowanych
mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@@ehnia z ttucznia
kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do
nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieaveka piaskowego
27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutiooldksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obeiSenie plyt

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rasgnnawierzchni
planografem i fat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaréigiodatnych
ugieciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wski&a zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.05.00.00 NAWIERZCHNIA Z TRAWY NATURALNEJ

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej § wymagania dotyce
wykonania i odbioru robot ziemnych polegajch na wykonaniu warstwy
wegetacyjnej z nawierzchnirawiast.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot ofych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuwszystkie czynn&ei umazliwiajace |
majce na celu wykonanie robot ziemnych veystjacych w obiekcie olafym
kontraktem.

W zakres tych robot wchoalz

* RoZcielenie warstw wegetacyjnych.

* Wykonanie nawierzchni trawiastej sieweguzanym

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SS4 zgodne z obowiujacymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania, ich zgodié z
dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotygz materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pooe SST
B.01.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Do wykonania warstwy wegetacyjnej i3leiSyé mieszanki sktadagej sk z
nastpujacych materiatow:

— Torf ogrodniczy — 1176 bal/ha,

— Ziemia urodzajna (humus — 441 m3/ha,

— Pospotka do nawierzchni drogowych — 735 m3/ha,

— Nawoz mineralny Azofoska — 300 kg/ha,

2.3. Do wykonania warstwy pod nawierzahtriawiash nalezy uzy¢ mieszanki
sktadajcej sk z nastpujacych materiatow:
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« torf ogrodniczy — 4,0 bal/m3

* saletra amonowa 34,5% - 0,075 kg/m3
* superfosfat 19% - 0,085 kg/m3

« sol potasowa 38-42% - 0,075 kg/m3

» wapno rolnicze mieszane — 15 kg/m3
* nasiona traw 0,015 kg/m2

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST B.01.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Roboty mog by¢ wykonywane ¢cznie lub mechanicznie.

3.3. Roboty ména wykonywa przy wyciu dowolnego spkgu.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST B.01.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.
Nalezy je umigci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i eaieczy
przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST B.00D08ymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie mieszanki wegetacyjnej.

Mieszank o scisle okre&lonym skitadzie wg 2.2, i wilgotr$ai optymalnej nalgy
wytwarza w mieszarkach stacjonarnych, gwaramtych otrzymanie jednorodnej
mieszanki.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinnathyd razu transportowana na miejsce
wbudowania, w sposob zabezpieczony przed segeegaagmiernym wysychaniem.

5.3. RoZcielenie warstwy wegetacyjnej.
Wykonanie warstwy wegetacyjnej powinnochyykonane bezpoednio po
zakaczeniu przewidzianych wcgeie technologicznej kolejgoi wykonywania robot.

5.4. Zagszczanie warstwy wegetacyjne;j.
Zageszczanie mieszanki powinnodwykonane jednowarstwowo przyyciu
walca gtadkiego.



5.5. Wykonanie nawierzchni trawiastej.
Nawierzchng trawiast nalezy wykona na podsypce mieszanki wykonanej wg pkt.
2.3. siewemgcznym z przykryciem nasion warsflwumusu.

5.6. Pie¢gnacja.
Nawierzchn¢ nalezy odpowiednio i rownomiernie w okresie wegetacjvadnia
zachowugc odpowiedm wilgotnaseé.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w B.01.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Sprawdzeniu podlega:

— stan podiga przed rogcieleniem warstw wegetacyjnych

— materiaty ayte do wykonania mieszanek

— gruba¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu. Grubi
warstwy nie mee razni¢ sig od grubdci projektowanej o wicej niz £ 1 cm.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST B.01.00000Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2 Jednostkami obmiarowymy dla warstw wegetacyjnych: ha

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w B.01.00.00/¢magania ogolne” pkt 8.

8.2. Wszystkie roboty obje podlegaj zasadom odbioru robot zanikeych.

9. Podstawa ptatndéci

9.1. Ogolne ustalenia dotyg® podstawy platrici

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrioi podano w B.01.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Placi st za ha warstwy wegetacyjnej po gzagczeniu.

Cena obejmuije:

— dostarczenie materiatow

— zasypanie, zagzczenie, wyrownanie terenu i wykonanie siewu
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10. Przepisy zwazane

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagolne.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Oklienia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-02481:1999 Geotechnika. Terminologia podstaayaymbole literowe

I jednostki miary.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntow.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.06.00.00 URZADZENIA PLACU ZABAW | ELEMENTY MALEJ
ARCHITEKTURY

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej D.03 swymagania
dotyczce wykonania i odbioru monita urzdzea placu zabaw i elementow matej
architektury.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot oélych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z
wykonaniem i odbiorem monta urzadzer sportowych i obejmuj

) demonta i monta urzadzen placu zabaw i elementow matej architektury

1.4. Okrdlenie podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowzujacymi, odpowiednimi normami i
definicjami podanymi w ST ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentacj Projektova, ST i poleceniami liyniera. Ogolne wymagania dotyce
robot podano w ST "Wymagania ogolne".

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotygz materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder ST
D.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Beton i jego sktadniki

Do fundamentow betonowych dla adzex nalezy stosowé beton klasy B20 wg PNEN
20611:2003.

Do betonu powinien ystosowany cement powszechneggtku klasy 32,5, wg PNEN
197111:2002.

Kruszywo do betonu (piasefwir, grys, mieszanka z kruszywa naturalnego sortmga,
kruszywo tamane) powinno odpowigdaymaganiom PNEN 12620:2004 i PNEN
12620:2004/AC:2004.

Woda powinna odpowiadavymaganiom PN EN 1008:2004.

2.3. Uradzenia placu zabawi i elementy matej architektury

Urzadzenia i ich rozmieszczenie musi spetnigymogi normy PNIEN 1176.
Wszystkie urzdzenia powinny posiadaatesty i dopuszczenia d8ytkowania.
Urzadzenia i ich rozmieszczenie mus spainigymogi normy PNIEN 1176.

3. Sprzet
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Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w ST ,Wymagania ogolne”. Roboty
wykonane hda recznie.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport mieszanki betonowej

Transport mieszanki betonowej powinien odb§specjalistycznymi samochodami do
przewozu betonu.

4.3. Transport elementow zabawek i matej architgktu

Elementy zabawek i mafej architektury rifeorzewozé zgodnie z instrukajproducenta
W Sposob zabezpiecaay je

przed uszkodzeniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST "Wymagagolne" pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Wykonanie fundamentow:

1 wykonanie wykopow | wykopy pod wzgidem usytuowania i rozmiarow musz

by¢ zgodne z DokumentacProjektova,

) betonowanie fundamentow fundamenty naley wykona z betonu klasy C16/20, w
fundamentach naty wykona gniazda do osadzenia adzea,

Montaz elementow wyposania placu zabaw:

Wszystkie urgdzenia winny by zamocowane do podta zgodnie z zaleceniami
producenta w taki sposob by gwarantowaty stabkdmdezpieczastwo. Zamocowanie do
poditaza winno take zapewni@szybki monta i demonta urzadzenia. Mocowanie
urzadzenia powinno sktadssic ze stopy fundamentowej z betonu B20, w ktorej
zatopiona jest tuleja mocaga. Tuleja musi bywyposaona take w pokrywe
zastaniajca otwor, gdy urzadzenie nie jest zainstalowane.

6. Kontrola jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST "Wymagania ogolne" pkt. 6. tola
wykonania robot polega na sprawdzeniu zgéddnewykonania robot z Dokumentacj
Projektows. Ponadto kontroli podlega zgodiéaizytych materiatow z Dokumentagj
Projektowva.

7. Obmiar robo6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,Wymagaga@ne” pkt.7. Jednosik
obmiaru robot jest szt. (sztuka) zamontowanego eemwyposzenia placu zabaw.

8. Odbior robot
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Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,Wymagag@ne”. Roboty uznaje sza
wykonane zgodnie z Dokumentaéjrojektowva, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki

pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatr$gi podano w ST ,Wymagania ogolne”.
Cena wykonania robot obejmuije:

1 prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

1 wykonanie robot ziemnych,

"1 wykonanie betonowego fundamentu z gniazdami ddzzsaa elementow ugdzen
placu zabaw,

1 zasypanie wykopu,

"1 monta i regulacja poszczegolnych elementowadea placu zabaw,

1 roboty wykaczeniowe i uporadkowanie terenu.

10. Przepisy zwazane i standardy

PNLEN 20611:2003 Beton. Gg¢ 1: Wymagania, wkkiwosci, produkcja i zgodnig
PNLEN 19771:2002 Cement. @%¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodiwodotyczice
cementu powszechnegaytku.

PNCEN 1008:2004 Woda zarobowa do betonow. Specyfikaaiaerania probek, badania i
ocena przydatrsgi wody zarobowej do betonu w tym odzyskanej z pkagl procesu
betonu

PNCEN 12620:2004 i PNEN 12620:2004/AC:2004 Kruszywa do betonu.

EN749

EN 1270

EN1271

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.07.00.00 OGRODZENIE PANELOWE



1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej § wymagania ogolne
dotyczice wykonania i odbioru ogrodzenia terenu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmeetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot okych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot przy ustawieniu
ogrodzenia placu zabaw i obejrauyvykonanie ogrodzenia wys.1, 2m.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i
ST ,Wymagania ogolne".

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentacj Projektowa, ST i poleceniami I8yniera. Ogolne wymagania dotyce
robot podano w ST ,Wymagania ogolne”.

2. Materialy

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu ogrodzenediug zasad niniejszej S%:s
2.1. Beton na fundament stupkow

Beton klasy B20' wymagania jak w PNEN 206 11:2003:

cement portlandzki klasy 32,5 wymagania wedtug PNEN 19711:2002,

kruszywo (piasekSwir, grys) ] wymagania wedtug PNEN 12620:2004 i PNEN12620:
2004/AC:2004,

1 wodall wymagania wedtug PNEN 1008:2004.

2.2. Ogrodzenie

Prefabrykowane panele ogrodzeniowe wysck&20 cm.

Ogrodzenie z gotowych paneli nSleosadzt na zabetonowanych stupkach.

Stupki z gotowych elementow. Wysakostupkow nad fundamentem 120cm, catkowita

diugas¢ 190cm. Poszczegolne elementy Sglee sol taczyé przy pomocy obejm. Furtka

z elementow jak panele.

3. Sprzet
Roboty zwhzane z ustawieniem ogrodzerykonywane bda recznie przy $yciu
drobnego sprgu pomocniczego.

4. Transport
Elementy ogrodzenia naidg przewoz¢ zgodnie z zaleceniami (instrukgjproducenta.
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Beton naley przewozt¢ specjalistycznymi samochodami do przewmia betonu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne wymagania dotygz robot

Ogolne wymagania dotygee prowadzenia robot podano w ST. ,Wymagania ogolne
5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Zakup i transport materiatow

Wykonaweca robot zakupi i przewiezie materiaty n&jsge wbudowania zgodnie z
ustaleniami punktu 2 i 4 niniejszej specyfikaciji.

5.2.2. Wykonanie wykopow pod fundamenty stupkow

Wykop (otwory) pod fundamenty stupkow powinny zr@aj@ sie na wytyczonej trasie
ogrodzenia i posiadavymiary 1 0,20x0,20 m lub fi 0,20 i gbokas¢ 0,75 m i mog by¢
wykonane wiertnig

5.2.3. Wykonanie fundamentow

Fundamenty stupkow nalg wykona z betonu klasy C16/20 w wykonanych otworach.
Przed betonowaniem nalew otworach umigci¢ stupki.

6. Kontrola jakosci robot

Ogolne wymagania dotygee kontroli jakdci robot podano w ST ,Wymagania ogolne”.

Badania materiatow w czasie wykonywania robot. VBtdg materiaty dostarczone na
budow z z&wiadczeniem o jakixi (atestem) producenta powinnydsprawdzone w
zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow. Koitdrav czasie wykonywania
ogrodzenia:

1 zgodnad¢ wykonania ogrodzenia z ustaleniami Dokumentaajéktowej,

1 prawidtowa¢ wykonania wykopow,

1 prawidtowa¢ wykonania fundamentow stupkow,

1 poprawn@¢ ustawienia stupkow,

7. Obmiar robo6t

Jednosti obmiaru robot jest 1 m (metr) wykonanego ogrodze@igolne zasady
obmiaru robot podano w ST ,Wymagania ogolne”.

8. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,Wymagagane”.

9. Podstawa ptatnéci

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D.00 ,Wymagania ogolne”. Cena
wykonania robot obejmuje:

1 transport materiatow przewidzianych do wykonawoiaat,

1 prace pomiarowe i przygotowawcze,

1 wykonanie wykopow pod fundamenty stupkow,

1 wykonanie fundamentow,
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1 osadzenie stupkow,

) mont& paneli,

"1 przeprowadzenie pomiarow i baga

1 uporadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwazane i standardy

PNIH[184018 Stal niskostopowa o podiggonej wytrzymaieci. Gatunki.
PNJH[184019 Stal wglowa konstrukcyjna wiszej jakdci ogolnego przeznaczenia.
Gatunki.

PNLH[184030/02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal dogquaania. Gatunki.

PNLEN 20611:2003 Beton. G&¢ 1: Wymagania, wkxiwosci, produkcja i zgodnig
PNCEN 19771:2002 Cement. G&¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodicodotyczce
cementu powszechnegaytku.

PN EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonow. Specyfikaaiaerania probek, badania i
ocena przydatrigi

wody zarobowej do betonu w tym odzyskanej z profykocesu betonu

PNCEN 12620:2004 i PNEN 12620:2004/AC:2004 Kruszywa do betonu.

DIN 2395
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