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D. 06.00.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TpSa wymagania dotyce wykonania i odbioru robo6t
Zwiagzanych z remontowaniem rowOw przy realizacji inwejst,,Przebudowa drogi gminnej w m. Chrzanowo od km
0+000 do km 0+700,00 na dziatkach nr 34, 72"
1.2. Zakres stosowania SST
SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy ieganiu i realizacji robét na drogach
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t awanych z pogbianiem oraz
profilowaniem dna i skarp rowu.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. ROw- otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2. ROw przydriny - rOw zbierajcy woc: z korony drogi
1.4.3. R6w odptywowy - row odprowadzaey wod: poza pas drogowy.
1.4.4. ROw stokowy - row zbiekgjy wod: sptywapca ze stoku
1.4.5. Pozostale okilenia podstawowe aszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 " Wymagano@blne" pkt 1.4.
1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robat
Ogdlne wymagania dotyagee robét podano w SST D-M-00.00.00. .Wymaganiarogopkt 1.5.
2. MATERIALY
Materiaty nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" 3kt
3.2. Sprat do wykonywania robét remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazaie mozliwoscia korzystania z nagbujacego
sprz:tu.
=  koparek podsbiernych,
= spycharek lemieszowych,
= réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

urzadzen kontrolno-pomiarowych, zagzczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT
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4.1. Ogdlne wymagania dotycrce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagagiane" pkt 4
4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu robét okééonych w niniejszej SST, nioa korzysté z dowolnychsrodkdw transportowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-O@D0ONymagania ogélne" pkt 5
5.2. Oczyszczenie rowu
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu namegjo przez wag scieciu trawy i krzakéw w olybie rowu.
5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu
W wyniku prac nalgy uzysk& podane w projekcie technicznym zadania dla rovmyqnaznego ksztalt trapezowy,
zgodne z PN-S-02204 [1 ]- szerdkalna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1.do3 1,3, gibokas¢ od
0,30 m do 1,20 m liczona jakozardica pozioméw dna i nszej kravedzi gérnej rowu;
Najmniejszy dopuszczalny spadek padiyp rowu powinien wynosi 0,2%; w wyjtkowych sytuacjach na
odcinkach nie przekraczaych 200 m - 0,1 %
Najwigkszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza
przy umocnionych skarpach i dnie
- mat trawiash - 2,0 %,
- darnimg - 3,0 %
5.4. Roboty wykaiczeniowe
Namut i nadmiar gruntu pochogtzzego z remontowanych rowéw i skarp nglewywiezé poza obgb pasa
drogowego i rozplantowaw miejscu zaakceptowanym przezyniera.
SposO6b zniszczenia pozostaiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub wskazaniami
Inzyniera.
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-O000 00 "Wymagania ogb|vld 6

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1 .

Tablica 1.

Lp. WyszczegOlnienie Minimalna eztotliwos¢ pomiaréw
Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
Szerokéc i gigbokas¢ rowu 1raz na 100 m
Powierzchnia skarpy lrazna1l00 m
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6.2.1. Spadki podizne rowu

Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentacprojektovs, z tolerancj +0,5% spadku.
6.2.2. Szerokéé i gtebokosé rowu

Szerokac¢ i gigbokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentagcprojektowy z toleranci £5 cm
6.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchni skarp naley sprawdza szablonem. Praeit micdzy skarp a szablonem nie powinien przekracza
3cm

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogo6lne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-O@Q@0. "Wymagania o0g6lne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowy jest m (metr) remontowanego rowu
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-OOQ'®/ymagania ogdlne" pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagyrojektowa, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w SST D-M-O0O00.00 "Wymagania ogoélne" Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje
roboty pomiarowe i przygotowawcze,
oznakowanie robot,
oczyszczenie rowu,
pogkbianie i profilowanie rowu,
sciecie trawy i krzakow,
odwiezienie urobku,

roboty wykaczeniowe,
przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikaciinicznej

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1 PN-S-02204 - Drogi samochodowe. Odwodnienie drog




